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��� #����� �$�$ ��% 	���� ������ �� S610M $&�'����(!��)� ����"� *$ +�� ������ �� ,
� ..���$ /�� ����$�& (� *$����� �$�0�& 

���$.���  

���� ������ S610M ��$ 12��� ��3$�  *4��� ������� �� ��� ����*�5�� .���� ��!��� 6�� +�
 7�$ ��89�: �$ ���� 
; 1���� 
& 
 
%�$

����8��� <����$� ���� ��� 1�: *=��)8&.
��  

�� ��!��� 6����� >�?��8�� '$ @����� *�PWM ��A	�� 
� ��8?�B��C�
��&(EMC) �&�� �� 
%�$�  *D9$�0���A	�� �� E� �$� *�%�� �� F

�� 
 �
G 
 �� 	� 
����� (� .��� �����H�$�I���B��C�
��8?� 1H�
� 6��&(EMI) H�9& �����& .���� 

��� ��E� *=��5� 6�."�&J�� K��"� K��������� .�(D� 
 ���3H L�9E� 
 *���$ �� ����
"� 1� ��
'!�� �
�� 6� M�%&.
��  

� *$�� /���: N�0� 
 1��� *4?�3� 	� O�� P���� 	� ��� ��� *$ Q�
0� *=��5� 6��8� �� .
 

�I�����$ �� *=��5� � 3? 6� ��	�$& *!� 
���� � ���$�H *$ �
�& ��
'!� ��H �(�� �����.
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� R�8� .@
� O�$���&  

1,1 �  !"#�$%& ���'� �
  

� .ST:���& 	�4?������ �$ �1����  
 .'�!��!=& � ��89�:��
% *S���  ������ *=��5� �� 6�0� 
 1��� ��3$ � 3? .����1�4?������ 	� P ��

��
�� �����.
 

 

  :*;��  

�� V:�$ ��� 68�� ������� ��89�:�S(; �& � 
 ��!��� *$ F���� ��.���A ���%� �  

 

  :�3H  


; R����H V:�$ ��� 68�� ������� ��89�:� ��;& ?�� 
& .���A 

1,2 )*� ���	��+�&  

  ��,-� 

� 
� �� ��!��� � 3?� (95 W3��  
�X ����� ��� Y���Z� 1$�0���X �� .
�� ��O�� V:�$ ��� 68�� R��G 6	��� .���A 

� �B����� 1G�Z /�����(� ��!��� *� 
����!� ��� @�4�%� 1$�0 ���� +[�� X�� ��6O�� V:�$ ��� 68�� R��G	��� .���A 

� �B����� 1G�Z /����E� *� 
� ��� F����� ��	�A� 
%�\� @�4�%� 1$�0[ X ���� �� R��G 6O�� V:�$ ��� 68��	��� .���A 

� �5���� �'��& �	�;� L���� 
� ��."�& 
���� �� ��!���[X ���� �� ��� 68�� R��G 6*0�; ��8?��8& .
�� ]� 

� � 	� 1\0�."�& �B����� 1G�Z /���� *� 
 R7���� 
 R�
0^C�� 1��� ��3$ ��!��� *[��� _30X ���� �� ��� 68�� R��G 6

*0�; ��8?��8& .
�� ]� 

� �B����� 1G�Z /������� *� 
�@��� /

$ �� ���N��\�%� *��A& �	 *$�%�$ ���� 1G
 6�[
 X���� �� R��G 6  �3H *0�; 

��8?��8& .���� ��;
 

� ^C� 
 R�
0 R7���� 	� 1\0� *�$ *\4; O%�����& ���� *$& 
%�$ �
% *��$ 1��� 
X�� [�� �� @���Z� R��G 6*0�; ��8?��8& 

�Z 
& .���� ��;
 ��D �� 

� ��$ ��!��� �A�� $ R
�� 	� O2  @����
'!� ��\�� ��� �$ K���A� 
9�: *��A�� 	� 1\0��$��� ��� ��� 
 R�� �
� *$��
 *$ a� *9� +

 ���7�A� >��?
^C��X�� [���A *�� �� R��G 6��8?� *0�; @���Z��8& �Z 
& .���� ��;
 ��D �� 

� ��� *$ /�	 ��� 	��@����!�� ��& �����H �
; ��� 6%
� ��!��� *�� �����X �� .
�� ����8?� *0�; 	� 68�� R��G 6�8&  ]�

.
�� 

� H ��� �$��8� ��� ��!��� �$ #�B�� 
 b�X �� [
�� ����8?� *0�; 	� 68�� R��G 6�8& .
�� ]� 

� �4��� ���$ ��������&  10�
Z10 0��A R��G ��!��� /
% e���H 	� b� *2�X �� [���� ����8?� *0�; 	� 68�� R��G 6�8&  ]�

�$ >��% �!��"� ���f .
�����&  ���A e���H T����$ >��?
 ,T�H� �� �� 
 �\g� <�$ 6& �$��&  	� ����36 .
%�$ �?
 X ��� �

����8?� *0�; 	� 68�� R��G 6�8& 
�� ]�. 

� �5 ���� �'��& �	�;� L���� 
� �4�� R�430 j��
& � *$ .
���� ���� /���: N� 
 .�%� ��(95 �� �
� ���0 ��!��� 1H�� ��� ��.


X�� ��O�� V:�$ ��� 68�� R��G 6	��� .���A 

� �4� 	� b��?���� *E G /������0 
 j&�$ ��������� K���& ���� *$& J���X �� [
���A .�� ��8�� R��G 6�� V:�$ ��� 6� *$ �

��.���A ����� 

� A�9; ��J�� *$���  	���8?� *0�;�8& � @���� 1E��.�� 9G� ��$ *$& �� (
���� O%�� /

$ *� )�: ���� �$���%�)$ P�.
 

� �B����� 1G�Z /����9G� ��$ �� *� 
& ����@����� �
�
� ��� �$ ���@����� ;
�H& !� ��\�%����X �� .
�� �� �3H R��G 6

���� ��O�� 
 ��D �� K��!��� /
	��� .���� ��;
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 �.	� 

�  
 ��� Q�!�� � 3?��; *$ @��E� 1E� �� $ O%����
�& /� �� ���0��!$ �� @��E� 6���
X �� K�� ���� R��G 6 ��� 68

 ���� m�2� ��!��� �� V:�$ 
� ��� ��!��� 
 �� /
.���A 

�  �$ ��� 1E��5�� �	�
�� *$ 
& *� 
%�$ .8E� ��� 1�E� �� ��!��� /	
 
����$� K
� V:�$ 
 
�� m�2� ��!��� ��� 68�� �

���.���A *�
G 
 � 

� �(� ��!��� ���� 
 #� *?�? +���8� �& � @���Z� *����  ���� ��;
 #� e(�X �� [��� n���� �
�� ���� ��!��� R��G 6� �

�&$�.
� 

� 	 �� ��!����2��� ��� ��%��H .���
'!� 
 ��� 
� �8��X �� [
�� ���� ��!��� ��� 68�� R��G 6�\$ ��.
� 

� Z ��� K��� 6� *$����H /���: N��� *�� 	� 1G�Z���� X �� [���!� ��!��� ���
�� ��4� ��!��� ��� 68�� R��G 6� #�

.���A 

� � *$�;��H Q��;� /���: N& � 
����� 
 �%�
 KN��*9��� (95� � 1H�� ����� ������(�X �� [
�� ����G 6O�� @���Z� R	���  


���� ���� /
�'D� ��.���� ��;
 R�( 

� ����@����� 9G� ��$& ��'� 
��� �'���� ���$ .�X �� [
���A 1��� .� *$ .8E� ��3$ 
�� ���� V:�$ ��� 68�� R��G 6� �

.���A 

� ���G ���4� ��!��� *8� ��� #�� R�430 ���
& 5�� �	�
�� *$& � /� ������� *$ ���� /���: N 
 ��� �� ��!����8� 6%
� �� [


X ���� ��O�� �3H R��G 6	��� �� 
�.���� ��;
 � 

1,3 )*� ���	��+�& ��0)�� ��� 1���  

	 R�8�  � 3?���� 	� ��� ��� /��	 �� ���� �� S610M !$ �J� �� 1��� ��3$���:
  

1,3,1 ��2� ��� � �	�	� �� 3	�
��2&  

1 .� 1�	� 1��2  ����� 5���
6
 7��8  

��� S610M ���� >��?
 @
\��  o��PWM ������ �$���$��$.��� L�"� +�6 ��: ��89�: ��� ����� �(5��K��� O ��� ����� e	�? 
 ( ��

�2����� b����5 �$ *��  R�
0��& $�".��� ��  

2���9 ���)': ��  � �#
� �� �
2;%#.  

��!��& � *�&���H���$ ����� .� �7�B R
�& �� ��� .� �:�� �$� K
���$ ������ A�9;��� ����� /
% p�� 	� �$�;
�H �
��"A 
&  O��� ��

.
�� ���G �����$ �$�q �
��"A �$ .� �:�� �� *� ��� Q	7 *8� �7�B R
�& �$ 
�� 1�:���& ������ C�� b����5 �$���� #����� �� ���.
  

3 ���<�.
)2���2& ���
* �=�>*& �	�	�  

��� /�(����Z �r� E& ������� ��$� � �� /� �$ ������ ����� #������$ *=��5� 6���!�� *=�A�.��� �
% /��5�r *8���� �& 5�r �$ ������ �

���& �� �������J5�E� ��
2� *� ��� Q	7 K
%�\� /��8& J�� ��� 
 ����� .���$ �� �B��EG ��89�: 	� /���� 
 W�� ����� 6����2� �!� �

�J5�E�& �	�
�� ��A��� �����.
  

4.@�� 5���
6 �� �
2;%#
 50Hz 

� *� ��� Q	7 �A�� 	� ��7�$ b����5 �� �����50 �(5� �$ �
T: K
�� ��� (�����
G 
 �� 
 e	�? O�  �:�� a�� K������'D� 
 ����� /�0���� R�(

��8��8& �$�4� 1\0 	� 
��.���A 6  

5BC��.���
 DE����2� 7���2&  

'D����8� R�(�8& A 
�����= 
 b8$�]��
��6X
� *$ *� ������ �Z�� ��� 68�� K
���� o����	���$ *8� �7�B R
�& � ��� .� �:�� �$& 
��

�� 
 *�5�A ���0 ��"5 �E� 6X
� O��� �q� ���\$ ��.
�� �B����� 1G�Z /�������$ *� 
&��� ?
��.��� *�5�A R��G *  
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6>$� ���)': ���.&  

 �
��"A ��& 7�$ ��� *$ ��$ 1�Z /��	� ]� &�� �� .
�����$ *D� ����� *$ ���4� 6& �; *5�f� *� ���� 
 /�� .
%�$ ���� ]� >��?
 *5�f� �

��$� ����% *��A 6��(;� F� �$ (������& ����� ���������� .
�%�$ Q	7  

7�����.& ���@���� �� 1� H�I�� �� JK8 �	�	� 1	�
��	$  

 ��$ ����� �A�� � ��� ��� *� ��� @
� ��$& 
 ��%��7�B R
� *$ �& �
��� ��� ��� /

$��$ K� � 	� �J5�E��?���Z� R��
G 	� �����&  ��� Q	7

 *�� �J� 	� �������7
(�/� ��	�$& .���A  � 3?	 18% P\B� � 	��.��!� + ���500 �?
& ��$� ��	�$& ��� ��� ������I�� 
 .
��B� 6� /��

��� 1G�Z��� ��
�2� *� 
��7
(���� /� 	� ��5 .
%�\� ���� .�� �!�  

 
J2L1����� �	�� (& ���@����	�	� 1	  

1,3,2 � �� 3	�
��
��	$  

1?� *$ .� 1PWM ;
�H o�� /��$&/	�H K�
 
 ���������&�  *��f ��\'$ ��J�� *$�A�9; 
 /��� ���� *0�; n�0
 	� ;
�H ��&  ��!���

��\4� �������
% *
��  
 �3H V:�$ ��� 68����� ����$��$ .
���A R�430 *$ ��	 18% �� .
���A ,^Z ���Z *� ��� Q	7 6��
% ���� /�"� � -

:���  

 
J2L2(.�
- 1��- 1�	� N	$%�&  

2!	� �� ���>)��.�.�
- �� (�	)��)$� �$���) �& ��
��	$  

� �A�&���H�$ 
�� 6�S�� ����� 
 �������� 1G
 (�������� 
����)N��B� K
���� 1G�Z /����� 
���	 *�� *8�� ������;
�H N& � ���
�� *C

 ��������OFF X �� [
%�$�� ��� *� ��� 68�� R������ �������� ��.
%�$ �
  

  

  

  

  

����� 

 
�	�*�
$ 6  

����@����� �
�
� �����  

U、V、W 

M 

U 

V 

W 

SSSS610610610610MMMM    
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$ R���"� .Q
� O��� �������� R��
(9� 
  

2,1 
� P
L
��
 ��	$�
� 

� @
�������  
5�r���� �&  

（kVA） 

�;��
�
 /�� ���&  

 (A) 

�;�;
�H /�& ���&  

 (A) 

�0 �����@���� 1$  

         (kW) 
S610M-7.5 KW 11.0 19 17 7.5 

    H��.2
� P
L (
��
 �� 
��	$400 )��&  

2,2 $6 7�IR'�&  

����
  

��� �� 5���
6
 ��� S�)��&  

	�5 +�: 220V
；

50Hz/60Hz 

	�5 *�: 220V
；

50Hz/60Hz 

	�5 *�: 380V/440V
；

50Hz/60Hz 

��� S�)�� T��
  
	�5 *�/+�: 220V, 187V~264V 

	�5 *�: 380V/440V, 342V
～

480V 

������ S�)�� 5���	;� 1��
  
＜

2% 

����
6 T��& ���� S�)��
  ±5% 

.�
-&  

S�)�� 	�5 *� AC :   0V ~ �
�
 >��?
�  

5���
6 0Hz
～

100Hz 

6
=���� �6�U� �  
 ��150% �;���� /�&  R
� *$90 ��q�� *&.
�� 1�: 
����  

 ��180% �;���� /�& �& 
���� R
� *$5 ��q�� *&.
�� 1�: 
���� 

 H
)$� �
2;%#

;V�&  

�
)$� ��&  

B��C� ��% ����$ @������&  /

$PG [R���  

B��C� ��% ����$ @������&  �$PG [R���  

�����5 >��?
 @����&(V/F) 

�@��� ���1	  �7

�� /�PWM. 

7��)�� �W�� ���)': 

���	� R����� *JE? b����5 *80.5Hz K
%�$ �"A� �� �
��@��4� *JE? 6150% ��� �
��"A& 

�&
%�$ B��C� ��% ����$ @����)��&  /

$PG .(R���  

���	� R����� *JE? b����5 *80.5Hz K
%�$ � �� �
��"A�@��4� *JE? 6180% ��� �
��"A& 

�&
%�$ B��C� ��% ����$ @����)��&  �$PG .(R��� 

�#
� H
)$� �8� 
��$� ��C� ��% ����$ @����B��&  /

$PG  :R���±0.5% 
��$� B��C� ��% ����$ @������&  /

$PG  :R���±0.05% 

5���
6 �8� 
��$� J���� R���D�?��& :0.01Hz 
��$� J���A�?��� R��& :  0.05%  (����b����5 .�  

��	� ���)': ���(5� /�(� : ���$ �
��"A O0.0
～

30.0% 

 ���	%�V/F 

 1��%4 J�� 
��:��� R��  

1�.J�������� .F V/ �$��� F���  

2�
��"A ������ O���. 2 �$��$  

3�
��"A ������ O���. 1.7 �$��$  

4�
��"A ������ O���. 1.2  �$��$ 

 ��$$���������	��� X
.� 1�  
A�9; ��J�� *$��� *0�; n�0
 	�� %��& *5�f� 	��;�/���� �&���& Z ���9�: 6��; R�� /�

������ R���$ ���  +

E�� �&����.
 

;%# Y������&  
��
6�B ;%#���&  

���5�9�: 6���& �B 	��9�: 1�� P���& K����@����� ?����& �B�\��� 1$�� �&  ���� ��!��� *$

�&.��% 

��� 5���
6��  � R���$ b����5�D�?��& � ����&.��%  
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�
������ H�$
 ��E�H�)  
8 �
�
� ��D� @���$��� �$�  : *��A
�= X1

～

X8  

�
�
���� LOW level �&('�?�45).
�%�$� �� W3� �$��(>��?
 6 

�
��.�
- H�$& ��E�H�)  2 ;
�H& 	�$ ���89�(OC) 

�
��.�
- H�$& ���  
3 ;
�H �
:& *?�� *����$ 1$�0��(� .2 /� 	� �
:;
�H ��& ��*C� 	�$(NO)   

����� +

0�$ �
:&;
�H �
���& ��*��$/	�$ *C(NO/NC) �&.
%�$ 

;%# J$Z���&  
�%��
0' LED J�� b����5�;
�H b����5 K�
% .&;
�H >��?
 K&�; K�X 
 /����� �� ���� O& .
��  

[�& ��
)����Z 1�	%�  �
 *$�9�: 1�� *9���& �&������� �� ��������� 
�)� _& �����.
  

������ \  

������>)�� ��	� \  

E� ���3& %�����2��� ��� /

$ K�
�%��H .�$ K
��	�A /

$ K��\X 
 ��A /

�  �
��� ���5

�@�4�%� �X 
 +�� /

$ 
 #� .�\% /

$ K���$ /

$ K#�= ��
� 
 ��\X /

$ K�	��$ �����& 

 .���A ��� ��� 

N�>��� 
���	�$ n� ��� *8� 	� O1000  	� ��� ��� �$ K
%�$ ����f�
\� ��1�	� *$ K�  ��100 �(5� ���� O

�;  n� ����;
�H /�& �$� 
4�; %���� /�& ��*�5�A �J� �� ����� .��%  

���
 ���\  
－

10
～＋

40
℃

 

�f 	� ��� ����
\� ����$ 1� ���� E��$ F� 640
～

50
℃

 

��	+� 20%
～

90%RH, #� .���� /

$  

]�
� < 5.9 m/s2
（

0.7g
）

. 

���
 ]��K�� J��  
－

40
～＋

70
℃

 

���
  

�	)W6��� Y��&   *5�f� �J5�E��;�� K>��?
 *5�f� K/����A K>��?
 ��\�� $�*5�f� K��!��� 
Z 	� OX 
 ��$�.�� 

���=�>* 1��  IP20 

]�� ��� X$-
  �'���
 *$ /���� +�H 
 *�*9� .65 @���� 

]�� ^I�  � �$ ������� 

2,3 ^I� �� 3	�
� ��_�� � 1��  

 
J2L3 (^I� ��_��  

S610M-口口口口口
-L0000 

A 
(mm) 

B 
(mm) 

C 
(mm) 

D 
(mm) 

E 
(mm) 

F 
(mm) 

G 
(mm) 

 �	�
��

]���� 

Φ(mm) 

/	
 

(kg) 

 @
�

*\4; 

S610M-3S017-L0000 110 100 250 240 130 240 73 5.3 1.9 Mini 
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2,4 H�� `�R)�� H	V�   

�;���� /�& ��\� /���: *$ K������ #����� ��� ��� ��� �����&[��%�\� *�� 
� *$��; /���: N���� /�&  ����� 	�

�;���� /�& ��$  ������.
%�$ ��"  

/��	 ����$���� G�H& 
����  �(5�� O� �:�� O��� ��5�r ���; K��$ *5�f� ����� /�& ���$ ������$ 
��; 	� ��"� /�

���& �\� *�\?� K
%�$ ������� �$��$ 
� 	� 
����; .������ /& $ ������.
%�$ ��"  

2,5 *  D� 7�2��^I� B  

  �.	� 

� � 1�Z Q�!�� � 3?�	 ������!$ ��� �$ �� /� ����A�9; ��J�� *$ K
��� �� 
 ��!��� m�2� 	���� *$ �� .��!��� ��H 
 L�% 

� �I�� 
 ���r y�E? 	� �� ��!��� ���Z ��� 	� 1\0 � 3?�9H�� O�$ 
 R�430 6& ���$& ������ *� 
4� 
 #���� ��� ��.
%�\� �
 

� z� 3? �� Q�!�� �D$�;&� �������K ���0 ����6  /��� *!� ����
 �� 	� ���� ��A
& ���5� �� R���H ?���Z�& ��/���5� �q� �$ ����� 

A�9;��� ���
. 

� ���r ��T� 	� ���Z ��� 	� 1\0� 9H�� 
& �B� ��!������ 1G�Z /���.
 

�  � 3? /��� ��
�2�platform  ��!�� 
 /	
 1�E� �$��$��& D��$ ���.
 

� ��$� A�9;��� �� 	��� ����8� �� �� /� � 3? K��!��� /
& � @���Z� *���8� ��� ���� ��;
 #� e(�.
 

� �% 6{�3��� 1H�� *� 
�� ������ *430 N�% �& ;��H& � 
����� N�(95 R�430 �� ��� 	� �� 
%�$ ����5�� R���H ��D�	�� O�� �� 

A�9;��� .��% 

  ��,-� 

� ���$ ������
� �$ 
� �(95 W3� +� �� W3� X�� @�4�%� 1$�0 ��	� �� ��% ��� �! �3H 	�� O��� A�9;��� .��% 

� ��$� A�9;��� 	�� O�� @���Z� 	�&� � ,��B� �� @�4�%� 1$�0 ���� /��� ���0 	�������H ������ �����.
 

� (A�� ������� �� �� E��F 
�Z� ��	�A� ��D �� ��� ��8�
 �� 	� R��3H ��D �� A�9;��� ��%. 
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2,6 ���^I� \  

2,6,1 �� 7�������\  

��$� �B��/�� 	� ��% �� ����� F�K6� z� 3? ����� 	�� �� ��$� E��F ��� %�$ *�%�� �J� ���:
  

� � 3?��� /�8� �� �� �������: 
 (�  ��\X 
 ��A 
 6X
� 	�� �� �� *� 0 +�E� �� *� *��$ FR��|  ��� �� P94�� �

�� ��� K
��% /� ���
 
������ �
��% �����.
  

• ��.�� �$�
 �� E��F /

$ ���� ���������� ��� ��%. 

• ��.�� �$�
 �� E��3& ��:� 	� ��	�A �� ����
���H R�4 ��� ��%. 

• ���$ .���E� �� 
�2��� ��� /

$ F�%��H .�.��% ��� 
 

• ���$ .���E� �� 
����� +�� �$ F� % ���.�� 
• The system should be installed in an ambient with less salt. 
• ��� ��

E�� E���$ F� 	� 
10-  ��40 ���� *;��&���A ��� ��� R��G �� .
%�$ � 	������� E� ��� �$ F

���� $� 	� O℃40 K��!��� ;��H �
��� +�H *$& �/� R�2�"� � ������ 	�. 

• ���$ ������E� �� 
�3& e	�? �$  	� ���� 5.9m/ s2 (0.6g).��% ��� 

• E��?�!= �$ F& % 	� ���� �$�B�90  .
%�$ 

• ���$ ������*$ 
���: R��G� .��% ��� 

•  :n� ��� R���(?� 	� ��7�$ Pr��� ��1000 ���K � �
��� +�H �q��?� *$ ������0� 1�4f K��� /��$ P�� ~&-

.��% ��$��$��; 6�;
�H /�& �$� 
�	� ��� �(5����$ O�  ��100  �

Z Kn� ��� ���‰4 �(5�� O�
$�. 

2,6,2  � ��	� (1��� 7��) �;V�6 � ^I� �D.���  

� z� 3?���8� �� �� �����& �'� �$��� ��� ����� *�X �� K
�� ���� R��G 6& � ��89�: /������� �� ��!��� 6�� 6

 .��������: R��G *$ z7��4� ������ � ���&� ���� *9G�5 .��%� *$ 	�	 M�%�:��� � 

 

 18%3 -2 *9G�5��� ���  

������ �  	
 ��
��mm100 

 	
 ��
��mm100 

 	
 ��
��mm50  	
 ��
��mm50 
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 ���3 � ���	
��
����� �� 
 ��� ������� 

 

� ���� *$ 1�5 6�
�$�8�  
R�JZT� ��"� .& ����� �
% *�H���� �����. 
 

  ��,-� 

• �'�� � 1��� /��� e���H 	� b����J��� 
 ����� �

Z 10 0��*2 %���H 	� b�&� K&����� 
#�0 �
��  	�$ ��

���
. 

• 9H�� >��% �!��"� /
% e���H 	� b� F25& �� �����$ >��?
 O��� 
��� 6�*��� +  
−   	� ���� *$36VDC 

� /�8���."�& 9H��& .���� ��;
 ��!��� 

• ��"� .& 9H��& ��� *5�Z /����%��� F��� F25 ������ � e	������� Q�D�� 1$�0 	�D� 
 �
. 

• �&�$�� 	� �����& � @�����.��&� *�  *$����@����� 9G� ��
�& � 1G
&�3� K
��%{%�$ 6�.
 

•  �$ Y�$ @��������@����� U KV � �W .��� n���� 

• �  ���Z K� 3?�."�& ���3f� ~0��� �� ��
� ����& ���$ K/��� 1G
 	� 
4$ 
 1\0 ��& ���.
 

• � /��� 6%
� 	� 1\0����$ �� /� >��?
 K�����& ���.
 	��� V:�$ ��� 68�� ���� ��A
&  
 L�%� /
% ���
 �

��!��� *$ R���H��% ��. 

  �.	� 

• ��$��$ K��� �
% Q�D�� *��H��� 	� @��E� o
�H 	� 1\0 >��?
 �$��$ �� ��
�2� ����� /��$��� 6�	��  ��� *$


���
� /� �
D�. 

• ���	 @���� .�6K  @��4� ��B *$�� +��� .& $ �30 �$� 	� O3,5 ��9& 	 ��
�2� 
 ��� ������$ 6�      


>10Ω 
%�$. 

• ������ ������ �;��"� /�& ��% *$ *;�� �$ /� ��
2� 
 ����� ��� ��� F4��6 �& .��%���$ ����� 
 ������ *$ 


7��� 1���& �; 
�0�$ /�& ��!��� �
���(RCD) �	 *$�.
��% ���� @���� 6 

• ���$ ��������$ 
� *9air switch �5 ���; �
��� _30 	��/� ��$� �; �$��$ �� �J5�E��"� /�$�;) 7�$ /�& 
 (� �

�
�
 Y�$ _30�K ^C� _\�� *$���% 1G
 *. 
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٣٫١ �	
� �

��ار ا�� يھ���ل	��� ي�����	و �   

3,1,1 � ���� ���	%��'�  & ;V� ����&  

 

 18%1 -3 � ���� �������"� .& 9G� ��
�&  

3,1,2 �
���
� ^�H�$��
 ;V� ����&  

 

����@����� �9G� ��
&   18%2 -3  

3,1,3 ����& �
��H�$��
 ;V� ����& U	� ��1� �
2;%# a�� 

U	���
2;%# a  �
� b���H�$  

�����
�
 @���  Y�$3 	�5  R, S, T 

DC  ���� �� @��& >��?
  
－ 

＋  =����;
�H @��&  >��?
 �\g�DC  

PB ��$ =� (��� ��
�2� �$ @���� 
＋, PB 

���� @��;
�H&  Y�$3 	�5 �����  U, V, W 

�����	 @����J5�E� 6&  PE 

 
S610M M 

3~ 

R 

S 

T 

U 

V 

W 

(+) 

(PB)

B) 

 ���� ��
�
��)� ������ 	�� A90 ��
�  ("#
 

$�%%& '()  *��&��%&+���  

PE 

�	�� 

 ',%�
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  �.	�    

1. ��� *$ Y�$ @�����@����� ;
�H& U, V, W ���� ������	 ��� n���� �
�� �;�� ���!�� R���H ��D� ��!��� *$ 6

.
% 
���H 
2. �$� 	� 
� ��!��� +�����H �
��� _30  ��
� 
�����
��� _30 �;� /�� �5�	� �$�$ 
�� 6��
�
 Y�$ ��
� 
 ������ ��$� 

A�9;��� �; �
�
 	��5�f� /�&  
�^C� /��� _30 �� �?�'� ����$ *� �4� Q�D���.��% ��� ��� KR��  V:�$ ����� �A�

���; ��D��"� /�& A�($& �8� /
% _30 
 �; �
��� _30 ��
� ����% /����G �� K& � 	� *����&  �� ��!��� 1���

�; 1$�2���"� /�& �B� ��������� /���� K
&����� 	� 
��; 1$�2� �� �J5�E� /

$ 
 ���� �
��� _30 +��"� /�& 

�� ��� ����.
 

3. �
�
 Y�$ 1$��� �$�;
�H 1$�� 	� 
& .��% *�%�� *!� �
� 
4. �	���� /��� 6�@����� ;
�H& �� ������/� /��� ����� @���� �	 ��� n���� T��� ���� �;�� ��� ��D

!�� R���H��& .
% 
���H 
5. � *9G�5�."�& $�� 6��$ ����� 
 �������� ����� �� 
�.
%�$ 68�� �?�Z 6  �A���"� .&  K
%�$ 
�9$ /�8��

���; ��D��"� /�& ��������'��� �� ��($ +� ;
�H& q�� *� ���� ��;
�$�93��� �& 
� �$� ������ 
 ����& 

��!������ \��;& .�%�� 
���H $ ����� 1$�� �A�� 	� O100  ��� ��� K
%�$ ��� 	��;
�H ������ +& AC 

G���� *& .��% 
6. � *� �D�� 	������ ������ �;��"� /�& � K�����$ ����� 
 ������ 
��$� �:��1S��� � ����&K �	�
��% 6. �� .

�	��$ 6�� 
�(\� . - �	 ����� ��� ��	��f /�8�� 
Z �� 
 (R��) 6�%�$ *�%�� *;�� .
%�$ ����� 
 .� 


�	 b��
)����& �$�� ���� 
 	Ω10 
%�$.  
7.   
� 	� ��� ��� ����� �� z� 3?�� 
�= ��
�� �$ ������ K�!�B���� 1G�Z /���� *� 
��� .� �	 @����� 6� +

8"� *29Z��� 1&
���. 
 

correct
  

wrong
 

 18%3 -3 ��."�& �	�6  

3,1,4 .��- ��
� ����<� 7�IR'� `�R)��&  

�� �����S610M � ������� ����� *�&���� K
%�$� 9H�� (��� 
Z�
& ��$� �;�;
�H /�& 	� �17A )Q�����$ 

17A .��� ( /��$���� �'��� *$ 	�@���� ;��H (��� ��
�2�& �$ (��� ��
�2� .
������� *$ 
�*��� +  
PB  ��% 1G


��% 
��$ /� �
��� +�H F� ��% *�5�A �J� �� zT��� 

  	��'���B� /� ����� *���% 1G�Z /�� .  

G�� ��
2�� �
% *(R)  ��
2� 10�
Z 
(Min.) 	 @

; �� (��� ��
�2�� .��� �
% ��| �$����� ��
�2�& �\�� 	� 


 .
%�$ ���� ��
2� 10�
Z� �$ �
T:�� *$ *;�� �$ K6��	 n� ��� *$ ��
�2� /��� *8��� �$��� K��� F\��� 6& /��� 
����

����� ���	 n� ��� �$ ����% 
 6�C� ��� F��
�� �.  

 

 

       "#*�        �-"#*� 
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���<� 
c���* )Max.(  ) ���<� J8��*Min.(  V	� ���<��) ��L �R(  � H���
��	$  

78.5Ω 59.5Ω  65.0Ω  2500W S610M- 7.5 KW 

  H��.1-3  ��
� ����<�
�
 400V 

   :�.	����$ (��� ��
�2� @���� .� 	� ���� 
5 .
%�$ ���  

 
 3,2 ��."�& 
 ��
�$�8� ������@��� @���� ��
�  

3,2,1 �
���
� ^�H�$��
 H
)$� ����  

 

 18%4 -3 ����@����� @���� ��
�  

� 	� ��� ��� 	� 1\0���� K������@���$ ������� *$ 
& ��"� .&  .
��%��� ��89�:�@����� 	 @

; �� @���� ��
�� �

�
% ��|.
��  

R���"�  f�����89�: W  Q��  ��� *��"��@�� ��� ����%�@�� 

  @���� ��$ F$��  JP1 

  
R��� F$�� PG n�� 	� AB  

R��� F$�� PG n�� 	� Sin / Cos  
 F$�� R���PG JP2 

��	�� *?
(� �
�
� ���� �$�9��� 

�
�
 b��
)��� :4.7KΩ 

�
�
 >��?
 ��

E�� :10 ~ 30V  

 ���"� R���  ���"�  COM 

CN1 
�� 6����@��*����$ 1$�0 ����(� � 
���

� 
& /���: *$ 
���������@����� 

��D��
�
 ���J�� 
�= @��� �4�� ~

�
�
� ���J�� 
�= X1 X1 

�
�
�  ���J�� 
�=X2 X2 

�
�
�  ���J�� 
�=X3 X3 
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R���"�  f�����89�: W  Q��  ��� *��"��@�� ��� ����%�@�� 


��%.  

f�� *$ z� 3?� R�E��89�: ����@����� 

�
�
� �� *4;����
.   

) R��� ���"� :(COM  

�
�
�  ���J�� 
�=X4 X4 

�
�
�  ���J�� 
�=X5 X5 

�
�
�  ���J�� 
�=X6 X6 

�
�
�  ���J�� 
�=X7 X7 

�
�
�  ���J�� 
�=X8 X8 

B�\��� F$��& ���
����� .CAN  

� 	� � 3?�$�� .'$ o
	 .� �
�� �� .

%��� ��� ��� ��� 
9�.
  

  ��
�B�\��� 1& CAN 
CANH 

CN2 

CANL 

��	�� *?
(� �
�
� ��� �$��9���  

;
�H& 	�$ ���89�  

�
�
 >��?
 ��

E�� :9 ~ 30V  

�; �g��
Z�;
�H /�& :100mA  

�� 6����@��*����$ 1$�0 ����(�  
����

� 
& /���: *$ 
���������@����� 

��D� ���J�� 
�= @��;
�H& �4�� ~


��%.  

f�� *$ z� 3?� R�E��89�: ����@����� 

;
�H& �� *4;����
.  

;
�H& �$ ���89�	 Y1 Y1 

;
�H& 	�$ ���89� Y2 Y2 

���: R���& Y1/Y2  COM 

A-B *��$ @���� :(NC)  

A-C 	�$ @���� :(NO)  

5�r� :������ �DC24V-1A  

����� 6�@���� � ��&*����$ /�����(� 

 /���: *$ *� �������@����� ;
�H& 

�4� ���J�� 
�= *?��
��% ~.  

f�� *$ z� 3?� R�E��89�: ����@����� 

;
�H& �� *4;����
.  

;
�H& � *����$ 1$�0 *?��(� 3 

R3A 

R3B 

R3C 

�
�
 >��?
 ��

E��: 

110V±20%  

  
�
�
� 110VAC #�� 1 0  

HV 

CN3 

 HGND 

5�r� :������ �250VAC 

/24VDC -5A 
�A�
 �
�
 >��?
 >��?
 *5�f�� 

����;
�H @��& �A *?�� 
II .���  

����� 6�@����  ���&*����$ /�����(� 

 /���: *$ *� �������@����� ;
�H& 

�4� ���J�� 
�= *?��
��% ~.  

f�� *$ z� 3?� R�E��89�: ����@����� 

;
�H& �� *4;����
.  

;
�H& � *����$ 1$�0 *?��(� 1 
R1A 

R1C 

;
�H& � *����$ 1$�0 *?��(� 2 
R2A 

R2C 

  
��$� 9� *E G @�������� 
&  *$ ���

� ���$&.��%  
*E G F$��9����� 
& CN4 

  
��$�  @���� ���$ ��� *$ ����9$ @
>��

�&.��%  
����9$ F$�� CN5 

  @

;3 -3 f������ ��89�: W�@����� @���� ��
�  

1. ��$� ��� @�����@����� � 	� ��� ��'$ @���� ��
��/�"5� . %� ���
9�� ��$�� .'$ o
	 .� �
��7�$  	�1mm2 � ����� ���.
 

2.  R��G��� 	� ��� ����% .����0 ��� ��'$ K���
9& % 	��� 
9���� *$ �� .��	 @��� 6PE ���� 1G
 ������.
 

3. ��.��� �$ @������
��10�
Z 
20 ����&� 	�����.��� 9G� ��
� 
 7�$ >��?
 ��
�& ^C� 1$�� 1��%)������ 1$�� K* � K� �������� .

.
%�$ *�%�� *9G�5 (...
 *$ �;� ��"� .& 	���� 	� ��� ��� ��."�& ���:� ��$� A�9;��� � ������ ��89�: 	��?� *$ ������ 1

��G�� K1H�
� ��D�� *&.��% 
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3,2,2� .� '�& �
������ H�$
 �$f ��	W$�  

������@��� �
�
�  @
� ���J�� 
�=S610M �
�
 *��  W3� �$��8?��8& ������� 1��% 
���� 6�@����� X1 �� X8 

.
����  

3,2,3� .� '�& �
��.�
- H�$& �$f ��	W$�  

������@��� ;
�H&  ���J�� 
�=Y1  
Y2 ^C� _\�� 	� *� 
����� *24V 9H��& � ��� ���&.
���  

 

3,3� .� '�& ��2��  

�� �����S610M ��$� � /��� ,�B�$���"� 	���$ �$ /�����  
����� ���
8�� n���� 	�AB  
Sin/Cos��A	�� K� .����  

  

f���R�E  �
8�� R��� 

�"����\&  �
8�� 	�AB  
 	�$ ���89�push-pull K�;
�H +& 

 b����5 .�2�OCK  

�
8�� R��� AB �$ ;
�H& .�2�  b����5)SW-PG ABC1(  

�"����\&  �
8�� 	�AB  
 	�$ ���89�push-pull K�;
�H +& 

 .�2�9f� �& b����5 

�
8�� R��� AB �$ ;
�H& .�2�  b����5)SW-PG ABD1( 

�"����\& � 	�� @��!Sin/Cos )ERN1387/487 K(�;
�H +& 

 b����5 .�2�OC  

�
8�� R��� Sin/Cos �$ ;
�H& .�2�  b����5)SW-PG C1( 

�"����\& � 	�� @��!Sin/Cos )ERN1387/487 K(�;
�H +& 

 .�2�9f� �& b����5 

�
8�� R��� Sin/Cos �$ ;
�H& .�2�  b����5)SW-PG D1( 



;  @4 -3 �
8�� R���  

  �.	�:  

• � m�3H�."�& ��� �
8�� @��!&�$� 	� ����� +�*��A�
; ��� 9G� ��
� 	�& � 
�� �!�.��� ^C�� .��% ���� ��\: K*

��."�& 	���� .��� n���� 

• ��$� ��� 	� ��� ��'$ �
8�� .�% .� .��% ��� ��� ���
9�'���� %��(� 
9�� *$ +���� *$ ��� ��'$ ������ @��PE  1G


.��% 

• �	 ������� @����� ����� 6�� 	���� ��;
�
 � � @T�H�� �� .���	�K/���H�� (
���A) 6  ��89�: V:�$ ��� 68��

���� 
 ��������� �� ��
�.��% ����� � n�0
 R��G ����	 @���� � 3? K18"� 6��� _30 �� ����� *$ �
8�� 6� F25 
 


�	 @������ 6�� .� �� �
8�� @��!*!�����
. 
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.3,3,1 �
8�� R��� .AB

 

 18%5 -6 R��� M�B PG ��$� /��(���� �����  

 

��� ����%�@��  ��� n���@��  ��� Q���@��  n��  f�����89�: W  R���"�  

P200 �����
8�� F$�� @��  

12V  ^C� _\���*  ^C� _\��� *+12V �; �g��
Z�;
�H /�& 

 :	�D�200mA 0V  �	�6  �	�^C� 6� *12V 

A  �� @��!A �
8��  ���
�
 @��!�  	�5A �
8��  ���
�
 @��!� �
8��  

�
�
 b����5 �g��
Z� 
100KHz ≥ 

B  �� @��!B �
8��  ���
�
 @��!�  	�5B �
8��  

CN1  ����b����5 .�2� @��  

A+ �� @��!A+ b����5 .�2�  
 	�5A ;
�H& OC  	�5 /A+ 

;
�H& 9f� �&  ;
�H @����&  ���89�

:	�$  
A+/B+/GND  

  

�;
�H @���& 9f� �&:  
A+/A-/B+/B-  

  

A−  �� @��!A− b����5 .�2�   	�5 A−;
�H& 9f� �&  

B+ �� @��!B+ b����5 .�2�  
 	�5B ;
�H& OC  	�5 /B+ 

;
�H& 9f� �&  

B− �� @��!B− b����5 .�2�   	�5 B−;
�H& 9f� �&  

GND ���"� R���  
�	�;
�H _;�� 6&  .�2�

b����5  

 @

;5-3 f������ ��89�: W� �
8�� R��� @��AB 
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	 18%���� ��� ��."�& .��� 	�$ ���89� �
8�� 

 

 18%6-3 ��� Q��A��."�& ��	�$ ���89� @��!  

	 18%���� ��� ��."�& �� @��!push-pull .��� �
8�� 

   

 18%7 -3 ��� Q��A��."�& �� @��!push-pull  

3,3,2 ��2�� 7��� .Sin/Cos 

 �
8�� R���Sin/Cos (SW-PG-C1/SW-PG-D1) ��� @
\� *$ 	��."�& � .�������� @��!��
�
 @��� �
8��  ��

�&��$ /���� ���8��� *9DB15 ��."�& ��� .��$� 5�� ��� ���&  ���8��� ���DB15 ��� � *$ ���.��� �� @��!

�� 1��� �
8���.
  

��2�� 

��2�� 
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 18%8 -3  R��� M�BPG  �
8�� R���Sin/Cos  

 

 18%9 -3 ��� . �
8�� R��� @
\Sin/Cos 

 

 18%10 -3 ������� ���� ��*���  ���8���DB15 

8 7 6 5 4 3 2 1 ��� ����%�@��  ���� ����% 

B+ 0V A- A+ Z- Z+ NC B- *��"� 

P500  15 14 13 12 11 10 9 ��� ����%�@��  

 NC NC D- D+ C+ C- +5V *��"� 

 @

;5-3 � ����%�6��� DB15 ��$�  *$ @���� �
8�� R���Sin/Cos 
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��� Q��A��."�&  �
8��Sin/Cos 	 18% ���.��� �
% ���� /�"� � 
    

SW-PG-C1/SW-PG-D1

屏

蔽

线

接

地

P500

编码器侧

C
N

1

A
+

A
-

B
+

B
-

G
N

D

D- D+ C- C+ Z- Z+ B- B+ A- A+ 0V 5V

13 12 10 11 4 3 1 8 5 6 7 9

D- D+ C- C+ Z- Z+ B- B+ A- A+ 0V VCC

 

 18%11 -3 ��� Q��A��."�&  �
8��Sin/Cos 

R���"� f�����89�: W n�� ��� Q���@�� ��� n���@�� ��� ����%�@��  

;
�H&  ���89�

	�$ 

;
�H&  	�5 b����5 .�2�B− 

8���
 

�� @��!A+  .�2�

b����5 
A+ 

���� .�2� @��

b����5 
CN1 

;
�H&  	�5 b����5 .�2�B+ 

�
8�� 

�� @��!A−  .�2�

b����5 
A− 

;
�H&  	�5 b����5 .�2�A− 

�
8�� 

�� @��!B+  .�2�

b����5 
B+ 

;
�H&  	�5 b����5 .�2�A+ 

�
8�� 

�� @��!B−  .�2�

b����5 
B− 

�	�;
�H _;�� 6&  .�2�

5b���� 
���"� R��� GND 

 @

;6-3 ;
�H ,�4�&  �
8�� R��� b����5 .�2�Sin/Cos 

 
 

 JI64 J%_���	)����
 ��������
 ����	  

���� �S610M ����� � 1�� +�$����  �$�!��"� LED  .��� 1���$���� 9G� 
Z�
& ��$� ������ 
 R������ �5�� O

���!��"� .��� ���������� LED 
 �
��� /�"�4f�9G� �& �� 
�� *�.��� ����� 9�:���& C� 
 �
��"� 
������� �

���������� �����3H �
�� K������  K�
% �\q4f
 �$ R��J��945 ��89�: �& � ��&
� *$ *;�� �$ /��� ���� ���� O


� �
%� ) ���!� /��7segment (.��� Q�D��  

ي��ر����,  يھ�+ *(���د �'&	. �$#٤٫١٫٢                         
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4,1,2,1 U	����
0��'� �
2;%# �	�� a
 gR� _U���  

Operating 

Indicator

Motor Rotation 

Indicator

Run Preparation 

Indicator

Error 

Indicator

Fwd/RevRun Ready Fault

 

 18%2-4 ���!��"�� 4f
���89�: �  

f���R�E  4f
���� ��O  ��� �!��"� Q�� 

������� e���H �.  e���H 
(\� Run 

������� ��� @�Z�� �.  6%
� 

����� ��� 7�$ *$ 
� �&.
��  6%
� 
(\� Fwd/Rev 

���� *$ 
�) <�84� R��G *$ �������� ��� (6& 
��.  e���H 

��.��� ��� ����� �����  e���H 
(\� Ready 

��� ��� ����� ������.��  6%
� 

�3H �f�Z @�Z ��&� ���
� ��;
.  e���H 
(��0 Fault 

�3H&� .��� ���� ]�  6%
� 

 @

;1-4 f���4f
 W����!��"� ��89�: �  

4,1,2,2 .U	����
0��'� �
2;%# �	�� a
 ���� gR���  

 Hz V 

 rpm 

A 

% 
m/s 

 

 18%3-4 ���!��"�� ��2� 
Z�
����� �  

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

��89�: �!��"�  �'; �!��"�

����� ���Z 

 �!��"� �����

��� *$ 

 �!��"��3H 

 �!��"�Hz (��� ��Z �$ b����5 O���� ���$ 

 

 �!��"�A �)�� ��Z �$ /���; O���� ���$ 

 

 �!��"�V �?
 ��Z �$ >��?
 O���� ���$ 

 

&��!�� K
�%�$ 6%
� ���!��"� 
� �� *�% &� ���� O�����%.� 

 

&��!�� K
�%�$ 6%
� ���!��"� 
� �� *�m/s (�:��) &� ���� O����.��% 
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4,1,2,3U	� .�;� ��>V a��� �
 
���� J$Z
  

8 9� �
:���$ 
� J������ R��& �$��� 1��� ���� ��;
 .6 9����$ 
� J��� .�C� ������������ �� �� 
 �����2 9�� 


��$� ������ 4���& ) 	�
�� ��� 
�����RUN (�) /��� ~0��� �STOP/RES�
% *�5�A �J��� (�.
�  

 

��89�: Q�� 9��
  

 ���
�*����$ �?�Z *$ /
% o��H ���(�  � *����$�(�o
�H /  PRG 

	 *$ �
�
��� / ��� ������� 
  ���� /��89�: ENTER 

�(5�� ���� O� ���� ����%  �(5��O  

△ 

 ���� O���� ���� ����%  O��� 
▽ 


� ���Z� J�� �';�
: .0���� .�  _   @�2��� >> 

 ��
� �$ ���Z �$��� 1��� *��� KSELECT �� ��"5 ��$
� ���
 

 K��% 6%
� ����� ����� ��"5 ��$ +�.��% ~0��� ����� �� 
  

��!��&��� *�� K��� e���H ���$� ���3H /��� ��� 945& 

�� ��"5 �� *����.
  


�= ���J��  SELECT 
(DISP) 

J�� �?�Z �� �� �������$��� 1�� .� �� 6%
��.
  9�:���&  RUN 

��J�� �?�Z �� �� �����$��� 1�� .� �� e���H���!�� .
& *�

������$ �� *��� K��� e���H �� ���3H /��� ��� 945&  ��"5

���.
  

� /~0�����  STOP/RES 

 @

;2-4 f���9� ��89�: W���
� �$��� 1���  

4,1,3�%� .�_U� g�
���� J��Z �
  

4f
����� �$��� 1���  
�����4f
� ��Z����� K9�:���& K
 K���3H������
� O� ��89�: ����� ���� O&.
��%   

1. ����4f
 O� ��Z����� 
��!��&� *�� �?�Z �� ����� �Z�����!$ ���0���������� K��� 4f
� � �Z�����
� �$� �$��� 1��� ���� ���� O�&-

%�� z���f .
LED��� “Run”  
“Fwd/Rev” � e���H&.
��% ��!��&9� *�� 
“>>” ��% ���"5��������� K� 

�4����� �� �
% ~ F13.05  ��B *$"H�=& ����.
% 
����H ���� O   

2. ����4f
 O� �9�:���& 
� 	� b��6��� *�� ��9�: ����� +���& �� �\�4�� K
�� �5�$ n
�%* � ���&��������� 
 
��� 4f
�� 
� �$�  1��

�$���� ����� ���� O&.
��%  z���fLED K“Run”  
 ��� 6%
�LED “Fwd/Rev” 40�
 ���Z �'; *$ *;�� �$& 

 6%
� ������.��$ 
���H e���H � ��!��&9� *�� 
“>>”  K��% ���"5���������� �4����� �� �
% ~ F13.05  *$

 ��B"H�=& ����.
% 
����H ���� O  

 

&��!�� K
�%�$ 6%
� ���!��"� 
� �� *�rpm (����� �
�) &� ���� O����.��% 
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3.  ����4f
 O����3H � 
��!��&��� *�� ��� +��� �3H @��!�� �3H ��
"� �?�Z ���
 K
�� �5�&.��% LED “Fault”  
� 
 �
% 6%
�

*$ �3H��� /	 +�"= R��G�� ���� O&��!�� .��%&9� *�� 
“>>” K��% ���"5 ����������  
� 
 /��� e���H

��� Q
�
� ��B *$ �3H� .
% 
����H ���� O� �3H&��� 	� ��� ��� �$ 
����� @���� @���9� �� 
“STOP/RES” 
�� 

�$��� 1��� ����'r �A� .��% ��  *���� �3H��3H 
� K�5�� ��� Q
�
� ��B *$ /��� ���� O& ��%.  

4. ����4f
 O� �
������
� O� ��89�: 

�?�Z ����� 9�: Ke���H���& ��!�� �3H 
&9� *�� 
“PRG”  K��% ���"5����
 �?�Z ���
 ����� .
% 
���H O

��$ �$��� �A�)� �4� �
�
 (�� ��!����f�� *$ � 3? K
%�$ ���� ~� R�EF00.00  .(��% *4;���
 �?�Z���� O 
� ��

��� ��� W3��� ���� O& .��� �
% *�H���� /� M�% *$ *���� �� *� ��%  

Function code group  ��  function code # ← function code parameters  

��!��& *�9�� 
“ENTER” � K��% ���"5� �?�Z ���
 �����J���. ���������� � ��89�:& � .��%� ��������& 
�����

 /��"5 �$“ENTER” H|�9� /��"5 �$ 
 
��% ��� 
“PRG” .��% o��H ��� 	�  

4,1,4 .��
�& U	� � �
2;%# ����+	�
� 7�� 

9�: 
����& ��$� ������ E3� 
�&J�� �'; :���������� .� �$��� 1��� ���� E3� 
�& ��$� ���$& ��� 
 _

 ��������� MTG� 
 �Z��Z��B& �� �
% .�  

���� E3�
�& ��
� O�$ 
� 1��%� 9�:���& ���)� 9G�&J�� 
 (���
� ��
2� .� 9�:���& ���)� 8��&( ���.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 18%4-4 �$��� ������� ���� E3� 
�&  

 

 

 

PRG ENTER 

PRG PRG ENTER 

 
50.00 

 
F00.00000 

00001111 

C���9�: 
� ��
2� ����&  C���9�: 
� ����&  

���� �&9G  ���� &8��  
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P
L:  *��� /��"5 �$“PRG” � �“ENTER” �&�������� 	� 
� 8��& ��� *$� 9G�& ��A	�$� .
$ R
� �� 6“PRG” 


 “ENTER” � ��� *��� 	� �A� *� ��� 6“ENTER” J�� ������� K��% ��� ������� *$ �"A	�$ 	� 1\0 �
% .� 

9G�& H|�
% 
����H �� 
4$ ��89�: 
� *$ �����H ��B *$ 
� � 12���&.��% ��!��& *��� 	� *�“PRG”  ��� ���

�&��� K
H| /

$ ��!���� ��J�� ���������
% . 945 ��89�: 
� *$& 	�$.�"A 
���H   

  

 

 

 

 

4,1,5�
2;%# �	�� H�c� .  

 @�g�1 :C������ �:�� �& �����  

C�����89�: 
� � F01.05 	�RPM  1440 *$RPM  1439 	 M�% *$�:��� �  

 

 

 18%5-4 ?�g�&  	�C������ �:�� �& �����  

 @�g�2 :J�� *$ �"A	�$�� R���O*��H��� ��5  

J��� .F13.03=2 ��$� ��������� /��� ��/� /
����A	�$ 
 ��J�� *$ ���� R���O	 M�% *$ *� K*��H��� ��5� �

.���  

 

 18%5-4 ?�g�& J�� *$ �"A	�$ 	��� R���O*��H��� ��5  

PRG 

 

>>

>>>>

>> 

 

ENTER 

ENTER 

50.00 F00.0

1111 

F00000.0

1 

F01111.0

0 

F01.0

4444 

1440000 1439999 F01.0

5555 

>>

>>>>

>> 

 
F01.0

0000 

  

PRG 

 

>>

>>>>

>> 

 
50.00 F00.0

1111 

F00000.0

1 

F11110.0

0 

F13333.0

0 

F13.0

4444 

>>

>>>>

>> 

 

F10000.0

0 

>>

>>>>

>> 

 
F13.0

0000 

F13.0

3333 

ENTER 

0000 2222 

ENTER 
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4,2�� ���* .
 � �
2;%#�
��	$  

4,2,1 .;%# ���*���& ��
��	$  

9�: �?�Z���& %
�& � *� ���� �����/���5��� ��;�&� . 
 e���H K6%
� 
����)(..  
/���5���  �:���� ��� �5�

�&
�� .��� S610M ���� �5 �"� �� ��89�: �?�Z���\& �&9�: 
� 	� ��� ��� �$ *� 
�����& F00.02  #����� 1$�0

.���  

1. Z �� 1�� @�����9� 	� :��� 6���
� RUN  
STOP �$��� 1��� ��$� /���5 ��;�&�  
F00.03 ��$� 

J����� ��� ��� �:�� .�.
 
2. 
�	� �
% 
3. ��� @�������� 	� :�:�� @���@����� UP  
 (7�$ *$ 
�)DN �� *$ 
�)�� (6��$�  @�������5�6 ��;�&�  


��� 	��@�����  *�:�� 
�=MS1  ��NS3 ��$� J��� .�� ��� ��� �:���.
 
4.  @�����:�� �$  m�\���CAN :/���5��� 9�:���&  m�\��� �$CAN � ����&�$ �:�� R������ .��% 

� m�\��CAN *�:�� 
�= .
% 
���H ���� 
5.  m�\��� �$ �5��� @����CAN :9�: R���������&  m�\��� �$CAN � ����&.��%   

 

4,2,2��* .���
 � ��� �
+�
��	$  

�?�Z��� � ��� 	�B������ S610M 1��% %���H �?�Z&9�: �?�Z K���& J�� �?�Z 
���������� �����H .�  �����

�&.
%�$  

1. ���H �?�Z%& :� 	� 
4$�� *8����^A��$ 
 6%
� ������ � �A� K
%��
�
 /���5 N� 9�:���&  *�%�
� ��;


 
%�$�Z �� ��%���H /���5 ��� 6& � K��% @�����%���H �?�Z ���
 �����& .
% 
���H 
2. 9�: �?�Z���&�� 	� 
4$ :�9�: /���5 �5����&� K�9�: �?�Z ���
 ��������& .
% 
���H 
3. J�� �?�Z���H .��������� ����  :������ 	� 
4$� *8�f01.16 
�� 0 J�����!�� K
% .&9�: /���5 *����& 

���� K��% �5������% �?�Z ���
 �����&� ���������� � �����& .��%� 	� 
4$�*8� ����%&� ���������� 

� K
% 1��� ������%���H �?�Z ���
 �����& .
% 
���H 

4,2,3���* .��
 
2;%# � H
)$��
)$� �� �� �	�	� �&  

�� �����SM610M ����� �* ?���� 
�& ��� � *�& �$ 
�����F00.01 J���.
��% .  

1. �� @�����:	�$ *29Z � �� @�������$ 	�$ *29Z �� ���$& ��� /
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1~?��� �'; �� :  direction setting  

 * 60.0 0.1  10.0～6000.0  
���������� ��8��8& 
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parameters of 
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F00.07 
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$& 
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��&  �����
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synchronous 
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 × � �$� /�

� ��
$& 

��
 

0.1°  0～359.9°  
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/
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motor 
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/
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������(+ 
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���������� ����� 

Auto tuning of 
the motor 
parameters 

F01.16 

 × 100.0 0.1%  20.0～110.0%  J��� R�� 	� �r� Z

����� ��$ *5�f� 

Motor-overload 
protection factor 
setting 

F01.17 

 ○ 20 1  0～100  R������ �
��� ��'� Oscillation 
inhibition factor  
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 × 100.% 0.1%  50.0％~250.0%  A /��\;� b����5 6

e(C? 

Gain 
compensation of 
slip frequency 
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  80% 1  50％~100%  
�f�J�� ������� .� +

/
�8�� ����� 

Static tuning 
coefficient of 
synchronous 
motor 

F01.20 
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)����Z
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:  F02 

 × 0.50 0.01s  0.00~2.00s  
H���n
�% /��	 � Delay time of 

starting 
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 × 0.50 0.01s  0.00~2.00s  H���/��	 �  /��� ��	�

Q�!�� (��� n
�% 

���Z 

Delay time of 
brake release 
when starts 

F02.01 

 × 0.80 0.01s  0.00~4.00s  *!� /��	����  �:�� Maintaining F02.02 
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n
�% �� � G time of 
zero-speed 
starting 

 × 0.00 0.001m/s  0.000~0.200m/s  
n
�% �:�� Starting 

speed 
F02.03 

 × 0.00 0.01s  0.00~2.00s  *!� /��	����  �:��

 n
�% 

Maintaining 
time of 
starting speed 

F02.04 

 × 0.50 0.01s  0.00~2.00s  H�� /��	� �� (��� �

~0�� Q�!�� 

Daley time of 
braking when 
stops 

F02.05 
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*!� /��	����  �:��

~0�� ��  � G 

Maintaining 
time of 
zero-speed 
when stops 

F02.06 

 × 0.50 0.01s  0.00~2.00s  H���	�� ��	� �� 

�9�: ����������& 

Release delay 
of operating 
contactor 

F02.07 

 × 0.00 0.01s  0.00~2.00s   n
�% /��	0	 1

 ا��3رت
Time of 
starting slope 

F02.08 
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��"A �C?� �� �
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Delay of 
torque 
revocation 
when stops 

F02.09 

 × 0.50 0.01s  0.00~2.00s  
�"� /��	��3H L� 

�������� 

Detection 
time of 
contactor 
error 

F02.10 

 × 0MS 1ms  0~6999ms  
H��� ����� �C? �

��89�: 

Delay of 
operation 
permission 
revocation 

F02.11 

         �
% 
�	� Reserved F02.12 

 × 0.00 0.01Hz 0.00~10.00Hz 
 (��� /
%	�$ b����5

$ *29Z �?�Z ��	� 

Open brake 
frequency of 
none close 
loop control 

F02.13 

 × 0.00 0.01Hz  0.00~10.00Hz  
 /
% *��$ b����5

	�$ *29Z �?�Z �� (��� 

Braking 
frequency of 
none close 
loop control 

F02.14 

0~10

00 

× 1.50 0.01Hz 0.00~10.00Hz 

 (��� /
%	�$ b����5

 �?�Z �� R�D� 
� ��

 *29Z$	� 

Open brake 
frequency of 
none close 
loop control 
(UPS 
operation) 

F02.15 

0~10

00 
× 1.50 0.01Hz 0.00~10.00Hz 

 b����5 *��$ /
%

 �� R�D� 
� �� (���

	�$ *29Z �?�Z 

Braking 
frequency of 
none close 
loop control 
(UPS 

F02.16 
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operation) 
 

 ○ 0 0.001m/s  0～F0.04   �:�����0 
�=& 0  F03.00 

 ○ 0 0.001m/s  0～F0.04  ���0 
�= �:��& 1 Multi-section 
speed 0 

F03.01 

 ○ 0 0.001m/s  0～F0.04  ���0 
�= �:��& 2 Multi-section 
speed 1 

F03.02 

 ○ 0 0.001m/s  0～F0.04  ���0 
�= �:��& 3 Multi-section 
speed 2 

F03.03 

 ○ 0 0.001m/s  0～F0.04  = �:�����0 
�& 4 Multi-section 
speed 3 

F03.04 

 ○ 0 0.001m/s  0～F0.04  ���0 
�= �:��& 5 Multi-section 
speed 4 

F03.05 

 ○ 0 0.001m/s  0～F0.04  ���0 
�= �:��& 6 Multi-section 
speed 5 

F03.06 

 ○ 0 0.001m/s  0～F0.04  ���0 
�= �:��& 7 Multi-section 
speed 6 

F03.07 

 × 0.2M/S 0.001 
m/s  

0.000~0.630 m/s  ��	�$ �:��&  


$	�$��& 

Multi-section 
speed 7 F03.08 

 × 0.1M/S 0.001 
m/s  

0.020~0.150 m/s  
���3f� �:��� Inspection 

speed 
F03.09 

 × 97.0% 0.1%  0～100.0% （F00.04）  �"� �:��� O��� L

��
�� 7�$ 

Emergency 
speed F03.10 

 × 97.0% 0.1%  0～100.0% （F00.04）  
�:�� �"��L O��� 

��
�� ����6 

Speed 
detection of 
up forced 
deceleration 

F03.11 

 × 120.0% 0.1%  80.0%～130.0% （F00.04）  

�J��� R�Overspeed 

Speed 
detection of 
down forced 
deceleration 

F03.12 

 × 0.30s 0.01s  0X :�@�45�  

0.01~2.00S���$ /��	 :&  
�"� /��	� L

Overspeed 

Overspeed 
setting F03.13 

 × 20.0% 0.1%  0X :�@�45�  

50.0%(F00.04) ~10.0%:  a��

�:�� ,�E��  

�:�� ,��E�� a�� 

Detection 
time of 
overspeed 

F03.14 

 × 1.0 0.1s  0X :�@�45�  

0.1~5.0 S: ���$ /��	&  

  

�"� /��	� ,��E�� L

�:�� 

Speed 
deviation 
range 

F03.15 

 × 0.050 
M/S 

0.001 
m/s  

0.020~0.500 m/s   Detection 
time of speed 
deviation 

F03.16 

 × 0 1  0～7 
0 :�\�4���  

1～7 :1～7  ��89�: �$ �r����

 ��� *�:�� 
�=)F03.01～

F03.07(  

��!��&� *����� 	� Q�
� N�@�� -

��� �
�
� ��D���$ @���  

#����� �"��L �:�� 

Crawling 
speed  

F03.17 
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���$& ��� ��89�:� @��INS 

4���.��� �
"� 6  

� :*;�����!�� ��89�: 6& *��8& 

��� 	��@����� �
�
� ��D� @��

��$� ���$& ��� ��89�:� @��INS 

4���X K
%�$ �
% 6�.��� @�45� 
 

 × 0.35 
m/s3 

0.001 
m/s3  

0.020~9.999 m/s3   O���#��%  ���Z

���_ �� ~0�� Q�!�� 

Rapid 
deceleration 
when stops 

F05.00 

 × 0.55 
m/s2 

0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2  
 ��%�(5���:�� O Acceleration 

speed 
F05.01 

 × 0.35 
m/s3 

0.001 
m/s3  

0.020~9.999 m/s3  �(5�� O#��% ��  Q�!��

���Z n
�% 

Rapid 
acceleration 
when starts 

F05.02 

 × 0.6 M/S3 0.001 
m/s3  

0.020~9.999 m/s3  �(5�� O%#�� �(�� *$ +

�'���� ��� � 

Rapid 
acceleration 
near the end 

F05.03 

 × 0.55 
M/S2 

0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2   ��%O��� �:�� Deceleration F05.04 

 × 0.6 M/S3 0.001 
m/s3  

0.020~9.999 m/s3  
 Q�!�� �� #��% O���

���Z n
�% 

Rapid 
deceleration 
at the 
beginning 

F05.05 

 × 0.35 
M/S3 

0.001 
m/s3  

0.020~9.999 m/s3   O���#��% �(�� *$ +

�'���� ���� 

Rapid 
deceleration 
near the end 

F05.06 

 × 1.0 M/S2 0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2  
�(5�� �E� �:�� O

 ��89�:��	�$&   

Acceleration 
under 
inspection 
operation 

F05.07 

 × 1.0 M/S2 0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2  
 O��� #��%  �E�

 ��89�:��	�$&  

Deceleration 
under 
inspection 
operation 

F05.08 

 × 1.0 M/S2 0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2  
�(5�� �E� �:�� O

���3f� ��89�:� 

Acceleration 
under 
emergency 
operation 

F05.09 

 × 1.0 M/S2 0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2  
 O��� �E� �:��

���3f� ��89�:� 

Deceleration 
under 
emergency 
operation 

F05.10 

 × 0.15 
M/S2 

0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2  
�(5�� �E� �:�� O

J�� ��89�:������� .�+ 

Acceleration 
under auto 
tuning 
operation 

F05.11 

 × 0.15 
M/S2 

0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2  
 �E� �:�� O���

�:J�� ��89������� .�+ 

Deceleration 
under auto 
tuning 
operation 

F05.12 
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 × 1.0 M/S2 0.001 
m/s2  

0.020~9.999 m/s2  
 �E� �:�� O���

��%�X F���:�� 

Deceleration 
under 
abnormal 
condition 

F05.13 

 × 0.55 

M/S2 

0.001 

m/s2  

0.020~9.999 m/s2   Q�!�� �� �:�� O���

~0�� 

Deceleration 
when stops F05.14 

 
 ○ 200 1  1~2000  )F02.01 �� ������ :

*!� /��	 @�B���� 

 
 � G �:�� n
�%

 *29Z @���� �E� F25

(��� �\�4� *��$ 

 	� � G �:�� n
�%P  

Zero-speed 
starting P  

F06.00 

 ○ 100 1  0~9999  

)F02.01 �� ������ :

*!� /��	 @�B���� 

 
 � G �:�� n
�%

 �E� F25 *29Z @����

(��� �\�4� *��$ 

 	� � G �:�� n
�%I  

(F02.01:work
ing during 
the 
maintaining 
time of 
zero-speed 
starting and 
only valid 
under 
closed-loop 
control) 

F06.01 

 ○ 20.0 0.1 0.1~200.0 ASR1-P Zero-speed 
starting I 

F06.02 

 ○ 0.200 0.001 0～9.999 ASR1-I (F02.01:work
ing during 
the 
maintaining 
time of 
zero-speed 
starting and 
only valid 
under 
closed-loop 
control) 

F06.03 

 ○ 0 1  0～8   
 )8/10ms^2～��3�0ظ� �� (

5�;
�H ��9& ASR1 ASR1-P 
F06.04 

 ○ 200 0.1 0.1~200.0 ASR2-P ASR1-I F06.05 

 ○ 200 0.001 0～9999 ASR2-I ASR1 output 
filter 

F06.06 

 ○ 0 1  0～8   
)�r����  ��0～2^8/10ms(  

5�;
�H ��9& ASR2 
ASR2-P 

F06.07 

 ○ 10.0 0.1  0.0～100.0  S�� b����5�I� ��
ASR1/2 

ASR2-I 
F06.08 

 ○ 180.0% 0.1％  0.0％~+200.0％  
�;)�� 	�D� /��(�����  

 �
��"A ��
2� 
Z

X �:���� G � 

ASR2 output 
filter F06.09 

 ○ 180.0% 0.1％  0.0％~+200.0％   �
��"A ��
2� 
Z ASR1/2 
switching 

F06.10 
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�;)�� 	�D� /��(�����  � G �:�� frequency 

 ○ 1000 1 1~5000 ACR-P )P n
�% Q
: :

�; *29Z�(/� 

None zero 
speed torque 
limit value 

F06.11 

 ○ 640 1 0~8000 ACR-I )I n
�% Q
: :

�; *29Z�(/� 

Zero-speed 
torque limit 
value 

F06.12 

  2000 1 1~5000 ACR-P0 )P n
�% :

�; *29Z�(/� 

ACR-P(No-st
art current 
loop: P) 

F06.13 

  640 1 0~8000 
ACR-I0 )I n
�% :

�; *29Z�(/� 

ACR-I(No-st
art current 
loop: I) 

F06.14 

 × 0 1  -1000～1000   e	�? 
f �����5

������� 

ACR-P0(Star
t current 
loop: P) 

F06.15 

 × 1 1  0������ /��\; :��
��"A +  

1������ /��\; :��
��"A +2  

2 /	
 ����� ��?��� ��
2� _;�� :

(�
% 
�	�)  

3J�� :�� R���D�� @��� �
��"A O

(�
% 
�	�)  

� #������ �
��"A O

)Pre-torque( 

ACR-I0(Start 
current loop: 
I) 

F06.16 

 × 0 1  0 �?�Z :1 A�9;��� �? 	�e	  

1 �?�Z :2 A�9;��� e	�? 	�  

2 �?�Z :3 A�9;��� e	�? 	� 

3 �?�Z :4 A�9;��� e	�? 	�  

  

  

A�9; �?�Z #�������� 

 /��\; �$ e	�? 	�

������� �
��"A +2 

Anti-vibratio
n factor for 
the elevator 

F06.17 

 × 0 1  0J�� �
��"A 	� ��� ��� :� �
% .

	�D� 
Z ��  

1� �
��"A 	� ��� ��� :�O �� ��5

	�D� 
Z  

 �
��"A 
Z #�����

� G �:�� 

Pre-torque 
selection 

F06.18 

 × 50.0% 0.1%  0.0%～100.0%  

� ��5�� �� �
��"A O

 
�	�) 6�5� 7�$ Q�!��

(�
% 

Vibration 
suppression 
mode 
selection of 
auto-torque 
compensation 
2 

F06.19 

 × 1.000 0.001  0.000～7.000  A�Z ��� 6 �� ���

 
�	�) 6�5� 7�$ Q�!��

(�
% 

Selection of 
zero speed 
torque limit 

F06.20 

 × 1.000 0.001  0.000～7.000  
A� 7�$ Q�!�� �� (��� 6

(�
% 
�	�) 6�5� 

Pre-torque 
offset when 
going up 
(reserved) 

F06.21 

 × 50.0% 0.1%  0.0%～100.0%  � ��5�� �� �
��"A O

�� Q�!�����5� 6 
�	�) 6

Gain on the 
driving side F06.22 
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(�
% when going 
up (reserved) 

 × 1.000 0.001  0.000～7.000  A� �� ���Z ��� 6

�� Q�!���� 
�	�) 6�5� 6

(�
% 

Gain on the 
braking side 
when going 
up (reserved) 

F06.23 

 × 1.000 0.001  0.000～7.000  
A� Q�!�� �� (��� 6

���� 6�5� 6(�
% 
�	�) 

Pre-torque 
offset when 
going down 
(reserved) 

F06.24 

 × 10% 0.1%  -100.0%~100.0%  

J���� .�D�� @��� O

(�
% 
�	�) �
��"A 

Gain on the 
drive side 
when going 
down 
(reserved) 

F06.25 

 × 0 1 0~1000 

KP ) *29Zloop (

;��H&  >��?
 

Gain on the 
brake side 
when going 
down 
(reserved) 

F06.26 

 × 0.050 0.001  0.001~1.000  
�f� �TI  *29Z

)loop;��H (& >��?
 

Digital 
setting of 
pre-torque 
(reserved) 

F06.27 

 × 100% 1%  50%~130%  J��� ��% 
G�� .

B��C���&  �
�� �����

�� 

Voltage outer 
loop KP F06.28 

 × 410 1  0~4096  �; �g��
Z� /�

C�B����& 4f� �� ~


Z�
 �� 

Voltage outer 
loop TI 
coefficient 

F06.29 

 × 3.0 0.1  0~100.0  

 >��?
 �g��
Z *\? 
Z 

Magnetic 
flux set 
percentage of 
geared motor 

F06.30 

 × 1111H 1  LED � �?�Z #����� :/�8SVC 

/
�8��� �����  

LED �� �?�Z #����� :/�ASVC 

/
�8�� �����  

LED 
G �?�Z #����� :/�AV/F   

  

LED ��(�'$ /��� @�45 :/�A�*� -

	��� e(C? /��\;  

0 �?�Z :0  

1 �?�Z :1  

 
  

'$ �?�Z #������ *�

@���� 

PerUnit of 
weak 
magnetic 
Max. current 

F06.31 

 × 10 1  0~100  �f� �FVC  �����

/
�8���  

Margin of 
Max. voltage  

F06.32 

 × 15 1  0~200  5 /��	� ��9SVC  ����� Control F06.33 
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/
�8���  optimization 
mode 
selection  

 × 100 1  10~1000  
5 /��	� ��9SVC  �����

/
�8�� 

FVC 
coefficient of 
asynchronous 
motor 

F06.34 

 × 30 1  0~100  �;� /�0  �� �
% ����

 �?�ZSVC  �����

/
�8��  

SVC filter 
time of 
asynchronous 
motor  

F06.35 

 × 25% 1%  0~100%  

S�� b����5� �?�Z N1 

SVC filter 
time of 
synchronous 
motor 

F06.36 

 × 1200 1  0~2000  

 �?�Z1 �� b����5�� 6

�;��
% ���� /�  

0 current 
given at SVC 
mode of 
synchronous 
motor  

F06.37 

 × 12 1  0~100  
�?�Z 1 J����f .��  

Mode 1 
switch 
frequency  

F06.38 

 × 00H 1  � :/�85��; ��9���E� /� 0~3 D  

 :/�!�� 5��; ��9���E� /� 0~3 Q     �f�5 ���; ��9�/� 

Mode 1 
low-frequenc
y current 
given 

F06.39 

0~20

00 × 800 1  
0~2000 )�;������ 	�D� /�(   

1000 �; �$ P$�3������� 	�D� /�  
&����; ���f  UPS  

 �� #�f ����� *$1000 

Mode 1 
adjust 
coefficient 

F06.40 

 
 × 9 1  0X :���$�����  

1) 7�$ *$
� :UP(  

2�� *$
� :��) 6DN(  

3 *�:�� 
�= #����� :1   

4 *�:�� 
�= #����� :2  

5 *�:�� 
�= #����� :3  

6� �
�
 :�;��H ��&   

7�3H �
�
 :� ;��H&   

8�
�
 :� ���$&   

9� ��89�: /���5 :� �����  

10�
�
 :� ���3f� ��89�:�  

11�
�
 :� 5� �������� +$


9�:���& )CSM(  

12�
�
 :� 5�) (��� +$
BSM(  

13�
�
 :� ��\;� �:�� O���� 

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X1 

Function 
selection of 
input 
terminal X1 

F07.00 

 × 6 1  

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X2 

Function 
selection of 
input 
terminal X2 

F07.01 

 × 1 1  

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X3 

Function 
selection of 
input 
terminal X3 

F07.02 

 × 2 1  

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X4 

Function 
selection of 
input 
terminal X4 

F07.03 
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 × 3 1  )up) 7�$ (UPF(  

14�
�
 :� ��\;� �:�� O���� 

)down�� (��) 6DNF(  

15�
�
 :� 7�$ W3�  

16�
�
 :� 7�$ W3�  

2$��
% 
�	� :����� *  

 
  

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X5 

Function 
selection of 
input 
terminal X5 

F07.04 

 × 4 1  

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X6 

Function 
selection of 
input 
terminal X6 

F07.05 

 × 5 1  

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X7 

Function 
selection of 
input 
terminal X7 

F07.06 

 × 0 1  

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X8 

Function 
selection of 
input 
terminal X8 

F07.07 

 × 0 1  

��� ��89�: #������ @��

�
�
� X9 (�
% 
�	�)  

Function 
selection of 
input 
terminal X9  

F07.08 

 × 0 1  �� ��89�: #������� @��

�
�
� X10  
�	�)

(�
% 

(Reserved) 

F07.09 

 ○ 10 1ms  0～500  

5 /��	���9���� ���@�� 

Function 
selection of 
input 
terminal X10 

F07.10 

 ○ 000 1  J����$ R������:  

0�\g� P3�� :  

  

J������ ��89�: .� @��

�
�
� 

(Reserved) 

F07.11 

 × 0 1     ��89�:;
�H&  ���89�

 	�$(Y1) 

Terminal 
filtering time F07.12 

 × 0 1   
�����Y1 
 ��89�:;
�H&  ���89�

 	�$(Y2) 

Input 
terminal 
activeness 
setting 

F07.13 

 × 13 1   
�����Y1  

;
�H&  *?�1 

Functions(Y1
) of open 
collector 
output 

F07.14 

 × 10 1   
�����Y1  ;
�H&  *?�2 Functions(Y2
) of open 
collector 
output 

F07.15 

 × 7 1   
�����Y1  ;
�H&  *?�3 Relay 1 
output 

F07.16 

         �
% 
�	� Relay 2 F07.17 
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output 
 ○ 0 1    J������ ��89�: .� @��

;
�H& 

Relay 3 
output F07.18 

 ○ 2.50 0.01Hz  0.00～100.00  �
�
 b����5 *����� 

)FAR( 

Reserved 
F07.18 

 ○ 50.00 0.01Hz  0.00～100.00  

 W3�FDT1 

Output 
terminal 
activeness 
setting 

F07.20 

 ○ 1.00 0.01Hz  0.00～100.00  

H��� �FDT1 

Frequency 
arrival (FAR) 
detected 
width 

F07.21 

 ○ 25.00 0.01Hz  0.00～100.00   W3�FDT2 FDT1 level F07.22 

 ○ 1.00 0.01Hz  0.00～100.00  H��� �FDT2 FDT1 delay F07.23 

         �
% 
�	� FDT2 level F07.24~ 
F07.37 

 ��
: ��2�� 
��
)����Z= F08 

 ○ 1 1     n��PG PG type F08.00 

 ○ 2048 1  1～10000   b?��PG  �� ��

OH�=  

PG pulses per 
revolution  F08.01 

 × 0 1     OH�= �';PG PG rotating 
direction 

F08.02 

 ○ 1011H 1    

�	�
��A���  �:��

5���9���
8�� �$�q � 

Speed 
measurement 
filtering 
constant of 
the encoder 

F08.03 

 ○ 2.0 0.1s  0.0��89�: /

$ :  

0.1～10.0  �"� /��	� * 0
 L
 ��:9 ي�78

PG thread 
break 
detection 
time 

F08.04 

 × 0 1  0MTG� /

$ :  

1MTG� :   �
8�� � G ��5� MTG�
SIN/COS 

SIN/COS 
encoder 
zero-offset 
correction 

F08.05 

 * 2252 1  0~4096  
 	�5A  �
8�� � G ��5�

SIN/COS  

SIN/COS 
encoder 
zero-offset of 
A phase  

F08.06 

 * 2252 1  0~4096  
 	�5B  �
8�� � G ��5�

SIN/COS 

SIN/COS 
encoder 
zero-offset of 
B phase 

F08.07 

 * 2252 1  0~4096  
 	�5C  �
8�� � G ��5�

SIN/COS 

SIN/COS 
encoder 
zero-offset of 
C phase 

F08.08 

 * 2252 1  0~4096   	�5D  �
8�� � G ��5� SIN/COS F08.09 
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SIN/COS encoder 
zero-offset of 
D phase 

 ��
: &)=�>* 
��
)����Z  �W$�= F09 

 × 000 1  LED units digit: 
undervoltage error 
action selection 

  0: no action 
1: action (undervoltage 
regarded as an error) 

LED tens digit: action 
selection for auto reset 
interval error 
  0: no action 
  1: action 

LED hundreds digit: 
reserved  

;
�H ��89�: #�����& 

�3H n�0
 Q�!�� �� *?� 

Relay output 
action 
selection 
when in 
errors  

F09.00 

 × 0000 1  LED units digit: SCI 
communication error 
screen selection (reserved) 
LED tens digit: contactor 
error screen selection 
LED hundreds digit: 
EEPROM error screen 
selection 
LED thousands digit: 
reserved 
0: not screened. Error 
reported and shutdown. 
1: not screened. Error alert 
and continues operation. 

2: screened  

��� #������ �3H O1 

Error screen 
selection 1 

F09.01 

 × 00 1  LED units digit: input 
phase loss error screen 
selection 
LED tens digit: output 
phase loss error screen 
selection 
0: not screened. Error 
reported and shutdown. 
1: not screened. Error alert 
and continues operation. 

2: screened  

��� #������ �3H O2 

Error screen 
selection 2 

F09.02 

 × 0 1  LED units digit: Prohibit to 
select the optimization 
protection of encoder 
wire-broken. 
0: Start the optimization 
protection of encoder 
wire-broken. 
1: Forbid the optimization 
protection of encoder 
wire-broken. 
 
LED tens digit: Power on 
and Auto-tuning selection 
of synchronous motor. 
0:Start power on and 
auto-tuning of synchronous 

'$ �?�Z #������ *�

�
% 

Optimized 
mode 
selection 

F09.03 
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motor. 
1:Forbid power on and 
auto-tuning of synchronous 
motor. 
Note: F08.00=2 invalid 
LED hundreds digit: Large 
tuning selection of poweon 
CD angular deviation 
0: Turn on tuning 
1: Prohibit tuninng 
LED thousands digit: 
Cancel mode selection of 
torque slope when 
stopping.  
0: No PI mode 

1: PI mode  
 × 1 1  0: no action 

1: general motor 
(low-speed compensation 
needed) 

2: variable-frequency 
motor (no need for 

low-speed compensation)  

 #����� n�� �r� Z

����� ��$ *5�f� 

Motor 
overload 
protection 
selection 

F09.04 

 × 0000 1  LED units: Sincos Encoder 
CD error shielding 
selection LED tens: Sincos 
Encoder AB low-speed 
error shielding selection 
LED hundreds: Encoder Z 
pulse error shielding 
selection 
LED thousands: Car 
uncontrollable error 
shielding selection 
0: Unshielded, warn the 
error and stop  

1: Shielded  

 ����% #�����1  
� ��

���3H� �r� Z& 

Selection 1 of 
special errors 
shielding  

F09.05 

 × 0000 1  LED units: Basic pole 
sealing error shielding 
selection. 
LED tens: CAN 
communication error 
shielding selection 
LED handreds: error 
shielding selection of 
magnetic pole tuning 
LED thousands: reserved 
0: Unshielded, warn the 
error and stop  

1: Shielded  

 ����% #�����2  
� ��

���3H� �r� Z& 

Selection 2 of 
special errors 
shielding 

F09.06 

 × 0 1  0: error locking prohibited 
1: error locking permitted  �3H 1 0 #����� Error locking 

selection 
F09.07 

 × 0 1  0: Warn the error and stop 
1: Cut-over SVC then warn 

the error after stop  
� ��89�: #������ .

"�& �
8�� (��� 

Wiring-brake 
action 
selection of 
Encoder 

F09.08 

 × 0000 1  LED units: derating 
diagnosis for flying car 
distance protection. 

�r� Z �?�Z #�����& 


��� 

Selection of 
special 
protection 

F09.09 
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0: Prohibit 
1: Enable 
LED tens: one-key slip 
enable 
0: Prohibit 
1: Enable 
LED hundreds: poweron 
handling mode of terminal 
operation command 
0: operation terminal is 
available at the 
undervoltage state, need 
trigger operation terminal 
to enable runing command 
after bus-voltage normal. 
1: operation terminal is 
available at the 
undervoltage state, only 
need keep operation 
terminal as the state of 
electric level available, 
runing command can be 
enabled after bus-voltage 
normal.  
LED thousands: Auto-reset 
enable for basic pole 
sealing error 
0: Forbidden 

1: Enable  

disposition 

   ��
:��
)����Z
 �
)$�& VF = F10  

 × 0 1    J���� R��E��& V/F V/F curve 
setting 

F10.00 

 × 0.00 Hz 0.01Hz  F10.03～F01.03   b����5V/F 3 V/F 
frequency 3 

F10.01 

 × 0.0 0.1%  F10.04～100.0   >��?
V/F 3 V/F voltage 3 F10.02 

 × 0.00 Hz 0.01Hz  F10.05 ～F10.01   b����5V/F 2 V/F voltage 2 F10.03 

 × 0.0 0.1%  F10.06～F10.02   >��?
V/F 2 V/F voltage 2 F10.04 

 × 0.00 Hz 0.01Hz  0.00～F10.03   b����5V/F 1 V/F 
frequency 1 

F10.05 

 × 0.0 0.1%  0～F10.04   >��?
V/F 1 V/F voltage 1 F10.06 

 ○ 10.0 0.1%  0.0～50.0   
)*$ �\�� F01.03(  

 /��$ 7�$ _30 *32�

�
��"A 

Torque boost 
cut-off point F10.07 

 × 2 1     ��89�:AVR AVR 
function 

F10.08 

 × 0 1%    
4� ��
2� 10�
Z�� 6

�; @���� �
%� /�

�2?�&� 

IF controls 
min. given 
value of 
excitation 
current 

F10.09 

 × 5 1  0~100  
 @���� *9Z�� R
�

�;��2?� /�&� 

IF controls 
step length of 
excitation 
current 

F10.10 
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 × 100% 1%  0~200%  
 A��3H /��\; 6� VF 

VF slip 
compensation 
gain 

F10.11 

 × 200ms 1ms  0~1000ms  5 /��	� /��\; ��9

�3H� VF 

Filter time of 
VF slip 
compensation 

F10.12 

       �
% 
�	� Reserved F10.13 
 

 × 8.0 0.1    

�� b����5��I� �� 

Carrier 
frequency 

 
F11.00 

8.0   

7.0   

4.0   
 × 100 1    

J�� #������>��?
 . 
Voltage 
regulation 
selection 

F11.01 

 × 140.0 0.1%  120.0～150.0（Udce）  
 7�$ >��?
 �� ~0�� *32�

)
�	� �
%( 

Stalling 
over-voltage 
point 
(reserved) 

F11.02 

 × 150.0 0.1%  20.0～200.0（Ie）  ���; 
Z /�(� /�

�������+ 

Auto 
current-limit 
level  

F11.03 

 ○ 10.00 0.01 
Hz/s  

0.00～99.99  

 �� b����5 O��� ]��

�

E� @�B��; �� /�

)
�	� �
%( 

Frequency 
decrease rate 
during 
current 
limiting 
(reserved) 

F11.04 

 × 1 1    
 ��89�: #�����

��������; 
Z +� /�

(�
% 
�	�)  

Auto 
current-limit 
action 
selection 
(reserved) 

F11.05 

 × �� �?�Z�� 


�
% 

1  380~750V  

(��� 
Z�
 ��89�: >��?
 

(�
% 
�	�) 

Action 
voltage of the 
brake 
unit(reserved
) 

F11.06 

 × 1 1  0MTG� /

$ :  

1MTG� :  �� (��� #����������+ 
Dynamic 
braking 
selection 

F11.07 

 ○ 100.0％ 0.1％  0.0~100.0％   ��$���rare  (���

�������+ 

Usage rare of 
dynamic 
braking 

F11.08 

 × 0 1    65 @���� Fan control F11.09 

 ○ 0.003M/
S 

0.001m/s  0.001~0.010M/S   �:�� �� �:�� *�����

� G 

Speed 
threshold at 
zero-speed 

F11.10 

 × 8.0 0.1  2.0~15.0KHz  ����$ *����� 5����& Random F11.11 
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b����5 @���� sampling to 
control 
frequency 

 × 0 1  0~65535  J���H�� R��� � *����

����$� 5����& 

Random 
sampling 
delay setting 

F11.12 

 × 0 1  0~3  ) ����$vector � G (

5����& 

Random zero 
vector 

F11.13 

 
       �
% 
�	� RESERVED F12.00~F

12.03 

 × 0 1  
0 : CANlink  

1 :�
% 
�	�  
B�\��� R��� n��& 

CAN 

Type of CAN 
communicati
on extension 
card 

F12.04 

 × 1 1  0 :20 Kbps  

1 :50 Kbps  

2 :100 Kbps  

3 :125 Kbps  

4 :250 Kbps  

5 :500 Kbps  

��'��  m�\��� 
��$
CAN 

Baud rate of 
CAN 
communicati
on F12.05 

 × 1 1  
 

9E� ��!��� <���& 
CAN 

CAN local 
machine 
address 

F12.06 

 × 0 1  

 
:�5 ��!��� <���& 

CAN 

CAN 
slave 
machin
e 
address 

F12.07 
 
 

 × 2.0S 0.1  

  

�"� /��	� L

overtime m�\��� 

CAN )�?�Z �� 

CAN(  

Detection 
time of Can 
communicati
on overtime 
(under CAN 
mode)  

F12.08 

 × 0.0S 0.1  

 

/��	 �"��L 

overtime ���m�\ 

CAN )�� �?�Z  /

$

CAN( 

Detection 
time of Can 
communicati
on overtime 
(don’t under 
CAN mode) 

F12.09 

       
 �
% �
	� 

RESERVED F12.10~F

12.12 

 ��
:  )��� ��
���= F13 

        
�
% �
	� 

Reserved 
F13.00 

        �
% �
	� Reserved F13.01 

 ○ 1 1  0: Modification on all 
parameters permitted  J����r� Z R��& Parameters 

protection 
F13.02 
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1: except main digital 
frequency reference 
(F00.03) and this 
parameter (F13.02), 
modification on other 
parameters prohibited 

2: except this parameter 
(F13.02), modification on 

all other parameters 
prohibited 

��������� setting 

 × 0 1  0: parameter modification 
status 
1: delete error records 
2: restore to factory default 

setting 

����
2�& ��������� 

Parameter 
initialization 

F13.03 

 × 0 1  0: no action 
1: upload parameters 
2: download parameters 
3: download parameters 
(except motor parameters) 
Note: no upload/download 
of the inverter parameters  

����$ *����  	�

��������� 

Parameters 
copy 

F13.04 

 ○ 1C07H 1  Binary setting:  
0：no display；1：displayed 
LED units digit： 
   BIT0：output frequency 
(no display when 
shutdown) 
   BIT1：the set frequency 
(flashing) 

BIT2：output current 
(no display when 
shutdown) 

BIT3：output voltage 
(no display when 
shutdown) 
LED tens digit： 
    BIT0：AI1 
    BIT1：AI2 
    BIT2：reserved 
    BIT3： DI (terminal 

status setting). When 
set to 1, the lower 9 
bits display X1～X9，
while higher bits 
display output 
terminals Y1, Y2, and 
relay A, B. 

LED hundreds digit： 
BIT0：output power 

(no display when 
shutdown) 

BIT1：output torque 
(no display when 
shutdown) 

BIT2: feedback 
speed(m/s) 
BIT3: given 

��� #��������������� O 

Parameters 
display 
selection 

F13.05 
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speed(m/s) (flashing) 
LED thousands digit： 

BIT0：Bus voltage 
BIT1：Operating speed 

(R/MIN) 
BIT2：The set speed 

(R/MIN) (flashing) 
Note: The set frequency is 
displayed by default when 

the inverter is shutdown, 
while output frequency is 

displayed by default during 
operation, if the above are 

all set to zero. 
 

 × 2 1  2~64  R�2\B 1G�5
Z Floors quantity F20.00 
 × 0 1  0X :�@�45�  

$ �� �f�Z @�Z *2\B� 61 �� 

F20.00 J����� .�
  

J���945 *2\B R��& 

Present floor 
setting 

F20.01 

 × 1.500m/s 0.001m/s    ���Z �:�� Run speed F20.02 
 × 0 0.01Hz  0.00~5.00   �E� n
�% b����5

�� ���Z �?�Z�_ 

Start frequency 
under fast 
running mode 

F20.03 

 × 0 0.01Hz  0.00~Min   
(1.00, F20.02)  

!����� 
�� �
� n
�% Terrace of fast 
starting F20.04 

 × 2 5ms  0~10  !����� H�� n
�%�� Terrace starting 
delay F20.05 

 × 0 0.01s  0.00~5.00  H�� /��	� �$ n
�% �

*���� �:�� *$ *;�� 

Delay time of 
staring under 
low speed 

F20.06 

 × 0.30 0.01 
m/s2  

0.10~2.00  
��!����(5� 6� O��� /O

 �:�� 

Average 
acceleration/de
celeration 
speed 

F20.07 

 × 0.30 0.01m/s  (F20.11) ~0.63  �:��  ��	�$& Inspection 
Speed F20.08 

 × 1.0 0.1s  0.1~3.0  �(5� /��	��:�� O  

��	�$& 

Inspection 
acceleration 
time 

F20.09 

 × 0.3 0.1s  0.1~2.0  �:�� O��� /��	  

��	�$& 

Inspection 
deceleration 
time 

F20.10 

 × 0.10 0.01m/s  0.05~Min  
(0.20,F20.08)  

 ��89�: �:��

���� ��!��� ���� @��

X�
�� �:�� � 

Operation 
speed of non 
fast running 
terminal 
station. 

F20.11 

 × 0.20 0.01m/s 0.05~0.30  �� �D��; �:��

���� ��!��� X� �

���� *���. 

Search leveling 
speed of non 
terminal 
station. 

F20.12 

 × 0.30 0.01m/s 0.10~0.50 J�� �:��� .

J�� ��H ��������. 

Speed of 
hoistway 
self-tuning 

F20.13 

 × 0 1  0X :�@�45�  

1�"� *$ n
�% :�� L���&  �"��� L���& ������� 
Security 
diagnosis of 
elevator 

F20.14 
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 × 1 1  1~3    *;��S��� O��� N

��\;� ��"5� 

Class of forced 
deceleration 
switch 

F20.15 

 × 0 1  0 :��
: +  

1�
: 
� :  
S�� ��� ��
4�� N

W3� 

Instal quantity 
of leveling 
switch 

F20.16 

 × 56 1%  0~90  
J���� /��	 .�N S  

Time 
adjustment of S 
curve  

F20.17 

 × 1 1  0= �?�Z :�9� 	� ��� ���) 6� �

�r� Z& B��C���&(  

1� �?�Z :� 	� ��� ���) /�� bean 

B��C���&(  

= �?�Z �� :*;���� F25 6� *$ 	�

��������� 	� ��� ����  �
�AF22 

��$� �4��@�? j��� ��� �?�Z �� .


���  /������������ 	� ��� ��� *$ 	�� 

 �
�AF22  
F23 ��$� �4�� j

@�?��� ���.
  

 �?�ZS���N W3� 

Leveling 
switch mode 

F20.18 

 × 0.05 0.01m/s  0.03~0.10  �� ���Z �:�� /�(

*���� 

Speed of slight 
motion leveling F20.19 

 × 0.30 0.01m/s  0.00~0.50  � �:��� 	�$ O�% 

#�� 

Speed of door 
pre-opening F20.20 

��
: ���,-
  ��L \KU=  F90 

Errors of the inverter: 
0：no abnormal records 
1：over current when the 
inverter accelerates (E001) 
2：over current when the 
inverter decelerates (E002) 
3：over current when the 
inverter operates at 
constant speed (E003) 
4：over voltage when the 
inverter accelerates (E004) 
5：over voltage when the 

 * 0 1  ���3H� ��:�����  

0 :X ����� ��;
 Q
:�\B��4&  

1�; *5�f� :��(5� Q�!�� �� /�� O

� �:��� �����(E001)  

2�; *5�f� :� O��� Q�!�� �� /�

� �:��� �����(E002)  

3�; *5�f� :�� /� Q�!�� �

� ��89�:� �$�q �:�� �$ �����
(E003)  

4�(5� Q�!�� �� >��?
 *5�f� :� O

�3H �\q� 5 F90.00 
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inverter decelerates (E005) 
6：over voltage when the 
inverter operates at 
constant speed (E006) 
7 ： Abnormal voltage 
sharing of bus capacitor 
(E007) (Reserved) 
8：Input phase loss (E008) 
9 ： Output phase loss 
(E009) 
10 ： Quick overcurrent 
protection (E010) 
11：Radiator 1 overheat 
(E011) 

12：Radiator 2 overheat 
(E012) 

13 ： Inverter overload 
(E013) 
14：Motor overload (E014) 
15：External error (E015) 
16：EEPROM reading & 
writing error (E016) 
17 ： Communication 
abnormal of serial port 
(E017) 
18： Abnormal contactor 
(E018) 
19：Abnormal circuit by 
current detection (E019 ) 
Hall or amplifying circuit 
20: CAN communication 
abnormal (E020) 
21~22: reserved 
23：Parameter copy error 
in the operation panel
（E023） 

24 ： Poor auto tuning
（E024） 
25：PG error（E025） 
26: vector current loss 
error(E026) 
27 ： Brake unit error
（E027） 
28: Error of hardware 
seal-wave OE lost (E028) 
29: Error of overcurrent 
led by door-lock switch 
off. ( E029) 
30: Security circuit 
switches off during 
operation. (E030) 
31: Output contactor error 
(E031) 
32: Brake error(E032) 
34: Overlarge speed 
deviation error (E034) 
35: Overspeed error(E035) 
36: Elevator maintenance 

� �:��� �����(E004)  

5 *5�f� :>��?
  O��� Q�!�� ��

� �:��� �����(E005)  

6 *5�f� :>��?
  ��89�: Q�!�� ��

�� �$�q �:�� �$ �����(E006)  

7: X ���"� >��?
���:��  ��

��� (�
% 
�	�) /	�H �(E007)  

8�
�
 	�5 �� @�8%� :� (E008)  

9;
�H 	�5 ��  @�8%� :& 
(E009) 

10�� �r� Z :� 1$�2� �� _

�; *5�f�� /�(E010)   

11���A :� $�� 
Z 	� O� �

�� +�1 (E011)    

12���A :�  $�� 
Z 	� O� �

�� +�2 (E012)    

13� ��$ *5�f� :� �����(E013)   

14 ����� ��$ *5�f� :(E014)      

15�3H :� H;��& (E015)    

16�3H :�  6�%�� 
 /
���H
EEPROM (E016)  

17�� R��� ������ m�\��� :� @�
(E017) 

18 ������ �������� :(E018)  

19 :�"� ������ ��
�� L

�;�/� (E019)  ��
�Hall � �

�2���
��� �  

20 m�\��� :CAN  ������
(E020)  

21~22�
% 
�	� :  

23�3H :� )�&  1�� �� ���������

$����� (E023)  

24J�� :������� .�4f +� ~
(E024)    

25 :�3H� PG (E025)  

26�3H :� �; _30� ����
 /�
(E026)  

27�3H :�  (��� 
Z�
(E027)  
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failure 
37: Error of elevator 
operating command 
(E037) 
42: Switch dislocation 
error of hoistway 
self-tuning. 
43: Impulse Z loss 
error(E043) 
44: Sincos encoder 
zero-bias error(E044) 
49: Error of tuning 3 
stalling (E049) 
71: Error of one-key slip 
time too short during 
adjacent two times. (E071) 
 73: Error of forced 
exchange speed calculation 
when curve creation. 
(E073) 
74: Error of curve 
calculation overflow 
(E074) 
75: Leveling switch error 
(E075) 
76: Leveling compensation 
error (E076) 
77: Error of self-tuning 
forced height too low 
(E077) 
80: Error of slight motion 
leveling (E080) 
Note: 
1. E007 is not detected 

by inverters of 380V 
and below 90Kw, but 
can be detected by 
other models. 

2. E010 can only be reset 
10 seconds after it 
occurred.  

3. If overcurrent occurs, 
it needs 6 seconds 
delay to reset. 

4. Axxx will be 
displayed on the 
operation panel when 
failure warning starts 
(e.g. when contactor 
error occurs, E018 will 
be displayed on the 
operation panel if error 
protection acts, while 
A018 will be 
displayed if operation 
continues with 
warning.  

Other: reserved 

0～65535  * 0 1  0～65535  
� :�5&  �\q F90.01 
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�3H� 1 

0～999 

 

* 0V 1V  0～999  

 �� <�$ >��?


 n�0
 Q�!��

�3H 
F90.02 

0～480V 

 

* 0V 1V  0～480V  

;
�H >��?
& 

 n�0
 Q�!�� ��

�3H 
F90.03 

0.0～999.9 

 

* 0.0 0.1A  0.0～999.9  

�;�40�
 /�&  ��

 n�0
 Q�!��

�3H 
F90.04 

0.00Hz~100.00Hz 

 

* 0.00Hz 
0.01
Hz  0.00Hz~100.00Hz  

�J��&  b����5

 n�0
 Q�!�� ��

�3H 
F90.05 

0.00～100.00 

 

* 0.00 
0.01
Hz  0.00～100.00  

b����5 

9�:���&  ��

 n�0
 Q�!��

�3H 

F90.06 

0～FFFFH 

 

* 0000 1  0～FFFFH  

4f
� �

9�:���& �� �����

 n�0
 Q�!�� ��

�3H 

F90.07 

0～99  * 0 1  0～99  �3H �\q� 2 F90.08 

0～65535 
 

* 0 1  0～65535  

� :�5&  �\q

�3H� 2 
F90.09 

0～99  * 0 1  0～99  �3H �\q� 3 F90.10 

0～65535 
 

* 0 1  0～65535  

� :�5&  �\q

�3H� 3 
F90.11 

0～99  * 0 1  0～99  �3H �\q� 4 F90.12 

0～65535 
 

* 0 1  0～65535  

� :�5&  �\q

�3H� 4 
F90.13 

0～99  * 0 1  0～99  �3H �\q� 5 F90.14 

0～65535 
 

* 0 1  0～65535  

� :�5&  �\q

�3H� 5 
F90.15 

��
)����Z
 ��
��	$=  ��
: F91  

0～FFFF  * 610 1  0～FFFF  ����% ���@� F91.00 

0.00~99.99  * 2.01.06 1  0.00~99.99  
 />�
��(5� Q�� 

# 
F91.01 

0～9999  * 1.00 1  0～9999  
 />�
%�� �& 

# 
F91.02 

00.000~64.999  * 
J��� R��

*��H��� 
1  00.000~64.999   �0�� />�
# F91.03 

Output power  0～999.9 
KVA 
（Auto decided and set by 
the model） 

 * �J�� R��

*��H��� 

0.1K
VA  

;
�H /���& 0～999.9 KVA 

4�)�������� 6�J�� 
 +� . �$

@
� *$ *;��(  

 	�D� a��

5�r�� 
F91.04 
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 0~999V 

(Auto decided and set by 
the model) 

 * J��� R��

*��H��� 

1V  0~999V  
4�)�������� 6�J�� 
 +� �$ .

(@
� *$ *;��  
 	�D� a��>��?
 F91.05 

 0~299.9A 

(Auto decided and set by 
the model) 

 * J��� R��

*��H��� 

0.1A  0~299.9A  
4�)�������� 6�J�� 
 +� �$ .

(@
� *$ *;�� 

 	�D� a��

�;�/� 
F91.06 

��
)����Z
 �%��_U� g� �=  ��
: F92 

-10.000~10.000m/s  * 0.00 0.01
m/s  

-10.000~10.000m/s  4� �:���6 F92.00 

-10.000~10.000m/s  * 0.00 0.01
m/s  

-10.000~10.000m/s   1�4?������

�:��  	� 
4$)

�	�� *=��)8�( 
F92.01 

-10.000~10.000m/s  * 0.00 0.01
m/s  

-10.000~10.000m/s  5 �:���+$
 F92.02 

-100.00~100.00Hz   * 0.00 0.01
Hz  

-100.00~100.00Hz   J���b����5 . F92.03 

-100.00~100.00Hz  * 0.0 0.1H
z  

-100.00~100.00Hz   1�4?������

 	� 
4$) b����5

�	�� *=��)8�( 
F92.04 

-100.00~100.00Hz  * 0.00 0.01
Hz  

-100.00~100.00Hz   b����5

;
�H& 
F92.05 

0~480V  * 0 1V  0~480V  ;
�H >��?
& F92.06 

0.0~3Ie  * 0.0 0.1A  0.0~3Ie  �;�;
�H /�& F92.07 

-300.0~+300.0％  * 0.0 0.1%  -300.0~+300.0％  �;��
��"A /� F92.08 

0~+100.0％  * 0.0 0.1%  0~+100.0％  �;� ��% /� F92.09 

0.0~200.0%（relative to 
rated power of the motor） 

 * 0.0 0.1%  0.0~200.0%  
 *$ �\��)/��� (����� 	�D�  ����� /��� F92.10 

-100.00~100.00Hz   * 0.00 0.01
Hz  

-100.00~100.00Hz    b����5

�����& ����� 
F92.11 

-100.00~100.00Hz   * 0.00 0.01
Hz  

-100.00~100.00Hz   40�
 b����5& 

����� 
F92.12 

0~800V  * 0 1V  0~800V  <�$ >��?
 F92.13 

0～FFFFH 
bit0：Operating/Shutdown 
bit1：Reverse/forward 
bit2: Operating at zero 
speed 
bit3：during acceleration 
bit4：during deceleration 
bit5：Operating at constant 
speed 
bit6：during pre-excitation 
bit7：during auto tuning 
bit8： during overcurrent 
limiting 
bit9: during DC 
overvoltage limiting 
bit10 ： during torque 
limiting 

 * 0 1  0～FFFFH 
bit0 :��� @�Z ��/e���H  

bit1 :�9; *$ 
� ���Z/  ���Z

<�84� �'; ��  

bit2 : ��89�: ��� G �:��  

bit3 : �� Q�!�� �(5���:�� O  

bit4 : �� O��� Q�!�� �:��  

bit5 :�$�q �:�� �$ ��89�:  

bit6 : ��@�B ��� O	 �2?�  

bit7: J�� Q�!�� ��������H .  

bit8: B ��&  *5�f� ��

E�

�;�/�  

bit9: B ��&  *5�f� ��

E�

4f
� ��89�: �

������� 
F92.14 
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bit11 ： During speed 
limiting 
bit12：inverter error 
bit13：speed control 
bit14：torque control 
bit15:  CD direction of 
Sincos encoder 

>��?
 DC  

bit10: B ��& �
��"A ��

E�  

bit11: B ��& �:�� ��

E�  

bit12: $��H& �������  

bit13: �:�� @����  

bit14: �
��"A @����  

bit15:  �';CD  �
8��
SIN/COS      

0～7FFH 
0：off；1：on 
Bit 10 display HV(basic 
pole block)signal 

 * 00 1  0～7FFH 
0 :e���H  

16%
� :  

4f
� �

�����
�
 @��� 

��D�@�� 

F92.15 

0～1FH 
0：off；1：on 

 * 0 1  0～1FH 
0 :e���H  

16%
� :  

4f
� �

���� @��

;
�H& 

��D�@�� 

F92.16 

          

�
% 
�	� 

F92.17

~ 

F92.24 

0.0～150.0  * 0.0 0.1℃  0.0～150.0  ���� ���� ����1 F92.25 

0.0～150.0  * 0.0 0.1℃  0.0～150.0  ���� ���� ����2 F92.26 

0～65535  * 0 1 hr  0～65535   6%
� /��	

%��\�� /
%& 
F92.27 

0～65535  * 0 1 hr  0～65535   ��89�: /��	

%��\��& 

Accumulati
ve 

F92.28 

0～65535  * 0 1 hr 0～65535 Accumulati
ve operating 
time of the 

fun 

F92.29 

 (rated torque relative to 
the motor) 

 * 0.0 0.1%  ��$ 	�D� �
��"A)� (�����  ;
�H&  @����
ASR 

F92.30 

0~65535*10000kWh   0 1000
0KW

H  

0~65535*10000kWh  $����� 7�$� 

 Y�$ ,���

*�%�\�� 

F92.31 

0~9999kWh   0 1K
WH  

0~9999kWh  $����� ���� 6

 Y�$ ,���

*�%�\�� 

F92.32 

0.0~100.0％   0.0％ 0.1
％  

0.0~100.0％   /��
���

9�:���& ����� 
F92.33 

0~FFFFH 
bit0：run/stop 
bit1：reverse/forward 
bit2:zero-speed operation 
bit3：during acceleration 
bit4：during deceleration 
bit5：operating at constant 

  0 1 0~FFFFH 
bit0 :~0��/��;�  

bit1 :�9; *$ 
� ���Z/  ���Z

<�84� �'; ��  

bit2 :� G �:�� ��89�:  

bit3 : �� Q�!�� �(5���:�� O  

���� O4f
� �

 ��;� @�Z ��

������� 

F92.34 
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speed 
bit6:during pre-excitation 
bit7：during auto tuning 
bit8：during over-current 
limiting 
bit9 ： during DC 
overvoltage limiting 
bit10：during torque 
limiting 
bit11：during speed 
limiting 
bit12：inverter failure 
bit13：speed control 
bit14：torque control 
bit15： CD direction of 
Sincos encoder 

bit4 : ��  Q�!��O��� �:��  

bit5 :�$�q �:�� �$ ��89�:  

bit6 : ��Q�!�� ��� O	 �2?�  

bit7:  �� Q�!��J��������H .  

bit8:  ��B&  *5�f� ��

E�

�;�/�  

bit9: B ��&  *5�f� ��

E�

>��?
 DC  

bit10: B ��& �
��"A ��

E�  

bit11: B ��& �:�� ��

E�  

bit12: $��H& �������  

bit13: �:�� @����  

bit14: �
��"A @����  

bit15:  �';CD  �
8��
SIN/COS      

0~7FFH，0: off; 1: on   00 1  0~7FFH  

0 :e���H  

16%
� :  

���!� ����O 

4f
�� �
�
� 

��D�@�� 

F92.35 

0~1FH，0: off; 1: on   0 1  0~1FH  
0 :e���H  

16%
� :  

��� ���!�� O

4f
� �

;
�H& 

��D�@�� 

F92.36 

1~F20.00  * 1 1  1~F20.00  40���*2\B � F92.37 

0~255 
Unit : 65.535m 

 * 0 1  0~255 
:
Z�
 65.535m  

40���� 945& 

�$�� 7�$ 
F92.38 

65.535m  * 0 0.01
m  

65.535m  40���945 �& 

�$��� ���6 
F92.39 

0: don’t lern 
1: learn sucessfully 
2: learn unsucessfully 

 * 0 1  0: X�@�45�  

1: P5�� Q�D��  

2: P5���� Q�D��  

  

��^A ��T:� 

 /���: *$Q�D�� 

 P5��J��� .

 �����H 

F92.40 

��
)����Z
  ���-���=  ��
: F99 

**** 
Note: the rest parameters 
in this group will be shown 
only after the correct 
password is input. 

 
－ J��� R��

*��H��� 

1  **** 
 :*;������������ � �� ��;��� 6

 /��� ���
 R��G �� F25 �
�A

EG �
�
 (������ W� ���� O


% 
����H  

 (�� /��� ���


*��H��� 
F99.00 
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����� ��� ���$ ���'�"�� *"2� 
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����� *�?
� .�J�� ���$ ���'�"�� ���������� ��
2� 
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��Hدی ��Fار ��E	(�ت �Dم ��را��3 0(�ره ��را��3	� �	E�� 

F00.01 �3ل �$�$ر�� �� 

 ���3ل ا�J :$پ و�3$ر  0-

  $پ و�3$ر���3ل ��$ز :         1-

 V/Fو:�3ژ �L��9D  ���3ل ا�J :$پ 2-

 O	�N�� 9:$ر:9   11-

2 

F00.02 ��89�: �?�Z #����� 
-2 @������ P��B 	� *�:�� 
�= _;�� @������ 

 
2 

F00.04 ������� 	�D� �:�� a�� 0.100～4.000m/s 1.000m/s 

F00.07 &;
�H b����5 �g��
Z 5.00~ 100.00Hz 50 HZ 

F01.00 �� /������ 0.4~90.0KW 

�F3N	� از �Qک 

 �$�$ر وارد 0$د.

F01.01 ����� >��?
 0~rated voltage of the inverter 

F01.02 ����� /���; 0.1~299.9A 

F01.03 ����� b����5 1.00~100.00Hz 

F01.04 ) ����� �:��RPM( 0～60000RPM 

F01.16 ت �$�$ر�R'
� S	���$ا� TU��V� 

0@�45��X : 

15 :(&"H�= �?�Z �� �����) @�4  

2 �?�Z �� �����) @�45  :1 (+������  

3 �?�Z �� �����) @�45  :2 (+������  

4 	�9� �?�Z �� ����� 6�A) @�45  :3 (+������ 

2 

F01.17  R���J������� ��$ *5�f� 	� �r� Z 20.0～110.0% 100 % 

F03.00 ���?�? �:�� 0～F0.04 0.1 ms 

F03.01 
�� �
� �:�� 0～F0.04 0.3 ms 

F03.02 &�����% �:�� 0～F0.04 0.5 ms 

F03.03 
�� �
� �:�� 0～F0.04 1.0 ms 

F03.08 /��(�
� �:�� 0～F0.04 0.3m/s 

F03.09 R�D� 
� �:�� 0～F0.04 0.1 ms 

F05.00 ک�W)XY$� Z[�� 9.999~0.020 )۶و�0۵ت �30ب m/s3 0.35 M/S3 

F05.01 _*�� &`اaL1 ا	0Acc 0.020~9.999 m/s2 0.55 M/S2 

F05.02 _Ub� ک( �0ت �30ب�W١(  0.020~9.999 m/s3 0.35 M/S3 
F05.03 _Ub� ک( �0ت �30ب�W٢( 0.020~9.999 m/s3 0.6 M/S3 
F05.04 _*�� &ھ��1 	0Dec  0.020~9.999 m/s2 0.55 M/S2 

F05.05 Z[�� ک( �0ت �30ب�W٣(  0.020~9.999 m/s3 0.6 M/S3 
F05.06 �30 �0تZ[�� ک( ب�W۴( 0.020~9.999 m/s3 0.35 M/S3 
F05.07 ن$`a`ا`& ��*_ در روaL1 ا	9.999~0.020 0 m/s2 1.0M/S2 
F05.08 ن$`a`ھ& ��*_ در رو��1 	9.999~0.020 0 m/s2 1.0M/S2 

F06.40  ان$� ���# ��   UPS��UPS  /��� �\درf����� /��� *$1000 200 

F07.00  ورودیX1 �� +$
�5 ��
�
 ����� ������ 11 

F07.02  ورودیX3 7�$ �'; ��
�
 1 

F07.03  ورودیX4 6���� �'; ��
�
 2 

F07.04  ورودیX5 
�� �
� ��
�
 3 
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��Hدی ��Fار ��E	(�ت �Dم ��را��3 0(�ره ��را��3	� �	E�� 

F07.05  ورودیX6 
�� �
� ��
�
 4 

F07.06  ورودیX7 /��(�
� 
� ��
�
 8 

F07.07  ورودیX8 ����3f� 
� ��
�
 10 

F07.14 Relay 1  3$ر��3�� ZW12 �$�$ر�8و 

F07.15 Relay 2 a��� 3$ر��3�� ZW11 �8و 

F07.16 Relay 3 $`�78ی درا ZW7 �8و 

F09.09 SELECTION OF 
SPECIAL PROTECTION 
DISPOSITION 

 Z�)`ار ا�� ,	)�� ��E030  0$د _N`1000 ر 

F10.00 V/F CURVE SET 9D���L رت در و:�3ژ�Y Z�V�� 1 

F11.03 AUTO CURRENT LIMIT `�Wز�e� 180 �ن 

F13.02 PARAMETERS 
PROTECTION SETTING 

 0 ا�Qح ��eز ��را��3

F13.03 FACTORY SETTING TD�8ر��ت �)	E�� T� ZD�
D2 ��ز 

  �� _HW��Z:�3 ��$ز :$پ

F08.00 

PG type  در$�D9 ا���	O A B  =0 

 Z�$�	� در$�D9 ا:�	O 1387= 1    

   O 1313= 2	�:9 ا�D$در ان دت 

0 

F08.01 PG pulses per revolution در$�Dاد ��:9 ا�h� 1024 

F08.02 PG direction of rotation در$�D9 ا:�� _HW 0 

F08.03 a`$D رت$� H1099  H1011–`��ن دور ��� و دھ�iن دور ���  L	��3 ��دن ورودی ا�D$در در 

F06.00 zero-speed start P �[� �F� 100ار �0وع ا*(�ل �$ان از ��*_ 

F06.01 zero-speed start I �[� �F� 100ار �0وع ا*(�ل �W`�ن از ��*_ 

F06.02 ASR1-P ��� 20.0 #�`1 ا*(�ل �$ان در دور 

F06.03 ASR1-I ��� ن در دور�`�W 0.200 #�`1 ا*(�ل 

F06.04 ASR1 output filter ��� �3 دردور�	L 0 #�`1 ا*(�ل 

F06.05 ASR2-P � 20.0 ��#�`1 ا*(�ل �$ان در دور 

F06.06 ASR2-I ��� ن در دور�`�W 0.200 #�`1 ا*(�ل 

F06.07 ASR2 output filter 0 ��� �3 دردور�	L 0 #�`1 ا*(�ل 

F06.08 ASR1/2 switch frequency 9D���L ا*(�ل #�`1 از �� %10 در

F06.09 
None-zero speed  torque 

limit value 
�[�
�3ور �ae در ��*_ O 1`�# 180% 

F06.10 Zero-speed torque limit value �[�
�3ور در ��*_ O 1`�# 180% 

F06.11 ACR-P(No-start current loop P) _��k در ZD�`�W �3ل��ار ا*(�ل �$ان در �F� 1000 

F06.12 ACR-I(No-start current loop I) _��k در ZD�`�W �3ل��ن در �`�W ار ا*(�ل�F� 640 

F06.13 ACR-P0(Start current loop P) در ا��3رت ZD�`�W �3ل��ار ا*(�ل �$ان در �F� 1000 

F06.14 ACR-I0(Start current loop I) در ا��3رت ZD�`�W �3ل��ن در �`�W ار ا*(�ل�F� 640 

 


